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Utilizarea prevazuta

Scopul acestei masini este limitat la ridicarea personalului, uneltele si materialele acestora catre santierele de lucru aeriene.

Aceasta masina este destinata a fi utilizatd numai pentru ridicarea personalului, impreuna cu uneltele si materialele acestora, catre

un santier de lucru aerian.

Intretinerea semnelor de siguranta

Inlocuiti semnele de siguranta lipsa sau deteriorate pentru a pastra operatorii atenti la siguranta in orice moment. Utilizati apa si sapun bland pentru a curéta semnele de siguranta. Vi rog

Nu utilizati detergenti pe baza de solventi, deoarece pot deteriora materialul de marcare de siguranta.

fnlocuiti semnele de siguranté lipsd sau deteriorate. Tineti cont de siguranta operatorului in orice moment. Utilizati apa si sapun
bland pentru a curdta semnele de siguranta. Nu utilizati detergenti pe baza de solventi, deoarece acestea pot deteriora materialul

semnelor de siguranta.

A Pericol de electrocutare

Aceastd masina nu este izolata si nu ofera

Protectie Impotriva socurilr electrie,

Aceasta masina nu este izolata electric si nu va oferi protectie

impotriva contactului sau a proximitatii cu curentul electric.

Mentineti sursa de alimentare in conformitate cu legile si reglementarile guvernamentale aplicabile si cu tabelul de mai jos

Asigurati o distanta de siguranta suficienta intre linii si echipamente electrice.

Mentineti distanta de siguranta fata de liniile si aparatele electrice in conformitate cu reglementarile guvernamentale aplicabile si

cu urmatorul tabel.

Tensiune/tensiune Distanta minima de apropiere de sigurantd (metri)/Distanta minima de apropiere de sigurantd
Faza la Faza Contoare
0~300V Avoid Contact/Avoid Contact
300V~50kV 3.05
50kV ~ 200kV 4,60
200kV ~ 350kV 6.10
350kV ~ 500kV 7,62
500kV ~ 750kV 10.67
750kV~1000kV 13.72
1-2 JCPT-HD/DC
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Luati fn considerare efectul vantului puternic sau cu rafale asupra miscarii platformei si a balansarii si slabirii sarmei.

Daca masina intrd in contact cu fire sub tensiune, stati departe de masina. Inainte de a intrerupe alimentarea cu energie, persoanelor aflate pe sol sau pe platforma le este interzis s atingd sau sa opereze masina.

dispozitv
Nu utilizati masina cand exista fulgere sau furtuna.
Nu folositi masina ca fir de impamantare in timpul sudarii.

Permiteti miscarea platformei, balansarea sau afundarea liniei electrice si aveti grija la vanturile puternice sau rafale.

Tineti departe de masind daca aceasta intra in contact cu liniile de alimentare sub tensiune. Personalul de la sol sau de pe

platforma nu trebuie sa atingd sau sa opereze masina pana cand liniile electrice sub tensiune nu sunt oprite.
Nu utilizati masina n timpul fulgerelor sau furtunilor.

Nu folositi masina ca baza pentru sudare.

A Pericol de rasturnare

Personalul, echipamentele si materialele de pe platforma nu trebuie s& depéseasca capacitatea maximé de transport a platformei si a platformelor extinse.

Ocupantii, echipamentele si materialele nu trebuie sa depaseasca capacitatea maxima a platformei sau capacitatea

maxima a extensiei platformei.

Platforma retrasa Platforma extinsa

]

Numai platforma extinsa Numai platforma

Numai extensie Numai platforma

Capacitate maxima — JCTO807HD / JCPT0807DC

Numarul maxim de ocupanti (utilizare in interior) 2 persoane
Numarul maxim de ocupanti (utilizare in aer liber) 1 persaans
Sarcina maxima admisa platforma Sarcina maxima admisa platforma 230 kg
Incarcitura maxima admis3 a platformei de extensie 113 kg

Capacitate maxima — JCPT0807GDC

Numarul maxim de ocupanti (NUMAI pentru utilizare in interior) 1 persoana

Sarcina maxima admisa platforma Sarcina maxima admisa platforma 230 kg

Incarcatura maxima admis3 a platformei de extensie 113 kg
JCPT-HD/DC 1-3
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Capacitate maxima — JCPTO808HD/DC

Numarul maxim de ocupanti (utilizare n interior) 2 persoane
Numarul maxim de ocupanti (utilizare in aer liber) 1 persoana
Sarcind maximd admisd platforma Sarcina maxima admisd platforma 380 kg
Incdrcatura maxima admisa a platformei de extensie 113 kg

Capacitate maxima — JCPT1008HD/DC

Numadrul maxim de ocupanti (NUMAI pentru utilizare n interior) 2persoane
Sarcind maximd admisa platforma Sarcina maxima admisd platforma 230 kg
Incarcatura maxima admis3 a platformei de extensie 113 kg

Capacitate maxima — JCPT1012HD/DC

Numarul maxim de ocupanti (utilizare in interior/exterior) Numarul maxim de ocupanti (utilizare in interior/exterior) 2 persoane
Sarcina maxima admisa platforma Sarcina maxima admisa platforma 450 kg
Incircitura maxima admis3 a platformei de extensie 113 kg

Capacitate maxima — JCPT1212HD/DC

Numarul maxim de ocupanti (utilizare in interior) 2persoane
Numarul maxim de ocupanti (utilizare in aer liber) 1 persosna
Sarcina maxima admisa platforma Sarcina maxima admisa platforma 320 kg
Incarcatura maxima admis3 a platformei de extensie 113 kg

Capacitate maxima — JCPT1412HD/DC

Numarul maxim de ocupanti (NUMAI pentru utilizare n interior) 3 persoane
Sarcind maxima admisa platforma Sarcina maxima admisa platforma 320 kg
incarcatura maxima admisa a platformei de extensie 113 kg

Capacitate maxima — JCPT1612HD/DC

Numarul maxim de ocupanti (NUMAI pentru utilizare n interior) 2persoane
Sarcind maximd admisa platformd Sarcina maxima admisa platforma 200 kg

Incarcatura maxima admisa a platformei de extensie 113 kg
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Siguranta zonei de lucru

Ridicati platforma numai pe un teren solid, plat si plan.
Cand platforma este ridicatd, viteza de deplasare nu trebuie sa depaseasca 0,8 km/h.

Nu ridicati platforma decat daca masina se afla pe o suprafata ferma si plana.

Nu conduceti peste 0,8 km/h cu platforma ridicata.

Alarma de inclinare nu poate fi utilizata ca indicator de nivel. Doar masina este stricta

Alarmele de inclinare a sasiului si platformei vor suna numai atunci cand vehiculul este inclinat puternic. Daca suna alarma de inclinare:

Coborati platforma. Mutati masina pe o suprafata solida, pland. Daca suna alarma de inclinare cand ridicati platforma, coboréati-o cu mare atentie

platforma.

Masini utilizate Tn aer liber cand viteza vantului poate fi mai mare de 12,5 m/s
Platforma nu poate fi ridicatd. Daca viteza vantului depaseste 12,5 m/s dupa crestere,

Platforma trebuie coborata imediat si masina nu trebuie sa mai fie operata.

Nu utilizati masina in timpul vantului puternic sau cu rafale. Nu se poate creste platforma sau negativ

suprafata incarcata. Cresterea suprafetei expuse vantului va reduce

stabilitatea dispozitivului.

Nu depindeti de alarma de nclinare ca indicator de nivel. Alarma de inclinare se aude pe sasiu si pe platforma atunci cdnd masina se afla pe o panta.

Daca suna alarma de inclinare:

Coborati platforma. Mutati masina pe o suprafatd ferma si pland. Daca alarma de inclinare suna atunci cand platforma este ridicatd, aveti grija extrema pentru a

coborf platforma.

Pentru masina de utilizare in aer liber, nu ridicati platforma cand viteza vantului poate depasi 12,5 m/s. Daca viteza vantului depaseste 12,5 m/s cand platforma

este ridicata, coborati platforma si nu continuati sa operati masina.

Nu utilizati masina in conditii de vant puternic sau cu rafale. Nu mariti suprafata platformei sau incarcatura. Cresterea suprafetei expuse vantului va scadea

stabilitatea masinii.

Nu utilizati comenzile platformei pentru a elibera platforma atunci cand este impiedicata, blocatd sau are alte obiecte in apropiere care impiedica miscarea ei normala. Bataie

Tot personalul trebuie s& pardseasca platforma inainte de a utiliza comenzile de la sol pentru a elibera platforma.

in stare pliata, cdnd masina se deplaseaza pe teren denivelat, pietris, suprafete instabile sau alunecoase, in apropierea intrarilor in pesteri si pante abrupte etc.

Fiti foarte atenti si reduceti viteza.

in stare ridicats, masina nu poate circula pe teren accidentat, instabilitate sau alte conditii periculoase.

Nu Tmpingeti si nu trageti niciun obiect in afara platformei.

JCPT-HD/DC 1-5
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Nu utilizati comenzile platformei pentru a elibera o platforma care este prinsa, stransa sau impiedicatd in alt mod
de la miscarea normala de catre o structura adiacentd. Tot personalul trebuie scos de pe platforma Tnainte de

aincerca sa elibereze platforma folosind comenzile de la sol.

Aveti grija extrema si folositi viteze reduse in timp ce conduceti masina in pozitia de depozitare pe teren

neuniform, resturi, suprafete instabile sau alunecoase si langa gauri si coborari.

Nu conduceti masina pe sau in apropierea unui teren accidentat, suprafete instabile sau alte conditii

periculoase cu platforma ridicata.

Nu impingeti si nu trageti spre niciun obiect din afara platformei.

Forta manuala maxima admisa

model Ap|lcatll Forta maxima de operare manuala Numarul maxim de pasageri
Model Aplicatie forta manuala Numarul maxim de ocupanti

in aer liber 200N 1

JCPT0807HD/DC
De interior 400N 2
JCPT0807G DC De interior 200N 1
in aer liber 200N 1

JCPTO808HD/DC
De interior 400N 2
JCPT1008HD/DC De interior 400N 2
in aer liber 400N 2

JCPT1012HD/DC
De interior 400N 2
in aer liber 200N 1

JCPT1212HD/DC
De interior 400N 2
JCPT1412HD/DC De interior 400N 3
JCPT1612HD/DC De interior 400N 2

1-6 JCPT-HD/DC
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Nu utilizati masina ca macara.

Nu asezati, fixati sau suspendati sarcini pe nicio parte a masinii.
Nu folositi platforma pentru a impinge masini sau alte obiecte.

Nu utilizati masina cu tava sasiului deschisa.

Platformele si cladirile adiacente nu pot fi amplasate aproape una de cealalta.
Limitatoarele nu pot fi modificate sau dezactivate.

Platformele nu pot fi legate de membrii adiacenti.

Nu asezati sarcina in afara balustradei platformei.

Nu utilizati masina ca macara.

Nu asezati si nu atasati incarcaturi fixe sau suspendate pe nicio parte a acestei masini.
Nu Tmpingeti masina sau alte obiecte cu platforma.

Nu utilizati masina cu tavile sasiului deschise.

Nu contactati structurile adiacente cu platforma

Nu modificati sau dezactivati intrerupatoarele de limita.

Nu legati platforma de structuri adiacente.

Nu plasati incarcaturi in afara perimetrului platformei.

Nu modificati sau alterati platforma de lucru aeriana fard permisiunea scrisa a producatorului. Instalati unelte pe platforme, plinte sau balustrade

Atasamentele din otel sau alte materiale vor creste greutatea si suprafata platformei sau vor creste sarcina.

Nu schimbati si nu deteriorati nicio piesa care poate afecta siguranta si stabilitatea masinii.

Piesele cheie care afecteaza stabilitatea masinii nu pot fi inlocuite cu piese cu greutati sau specificatii diferite.

Bateriile care cantdresc mai putin decat bateria originald nu pot fi utilizate. Bateria nu numai ca joaca un rol de contragreutate in sasiu, dar joaca si un rol vital in mentinerea stabilitatii masinii.
Sexul este crucial. Greutatea fiecarei baterii JCPT0807HD/JCPT0807DC trebuie s& atingd 26 kg, iar greutatea tuturor bateriilor

Trebuie sa ajunga la 104 kg; greutatea fiecarei baterii JCPTO807GDC trebuie s ajunga la 37 kg, iar greutatea tuturor bateriilor incluse trebuie sa atinga
pana la 74 kg; greutatea fiecdrei baterii JCPT0808HD/DC, JCPT1008HD/DC si JCPT1012HD/DC trebuie sa atinga

28 kg, greutatea tuturor bateriilor trebuie sa ajunga la 112 kg; greutatea fiecarei baterii JCPT1212HD/DC trebuie sa atingd 30 kg, deci

Greutatea bateriei trebuie sa atinga 120 kg; greutatea fiecarei baterii JCPT1412HD/DC si JCPT1612HD/DC trebuie sa atinga

pana la 37 kg, toate bateriile trebuie sa cantareasca 148 kg.

Scarile sau schelele nu trebuie plasate in interiorul platformei sau pe orice parte a masinii.

Transportati numai unelte si materiale care sunt distribuite uniform si pot fi mutate in siguranté de citre oamenii de pe platforma.

Nu utilizati masina pe suprafete si vehicule in miscare sau in miscare.

Asigurati-va ca toate anvelopele sunt in stare buna si piulitele sunt stranse corespunzator.

JCPT-HD/DC 1-7
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Nu modificati sau dezactivati componentele masinii care afecteaza in vreun fel siguranta si stabilitatea.
Nu Tnlocuiti elementele esentiale pentru stabilitatea masinii cu articole de greutate sau specificatii diferite.

Nu utilizati baterii care cantaresc mai putin decat echipamentul original. Bateriile sunt folosite ca contragreutate si

sunt esentiale pentru stabilitatea masinii. Fiecare baterie trebuie sa cantdreasca 26 kg. Bateriile trebuie sa cantareasca minim 104
kg. (Pentru JCPTO807HD/DC); Fiecare baterie trebuie sa cantareasca 37 kg. Bateriile trebuie sd cantareascd minim 74 kg. (Pentru
JCPT0807G DC); Fiecare baterie trebuie sa cantareasca 28 kg.

Bateriile trebuie sa cantareasca minim 112 kg. (Pentru JCPT0808HD/DC, JCPT1008HD/DC, JCPT1012HD/DC); Fiecare baterie
trebuie sa cantareasca 30 kg. Bateriile trebuie sa cantareasca minim 120 kg (Pentru JCPT1212HD/DC); Fiecare baterie trebuie sa

cantdreasca 37 kg. Bateriile trebuie sa cantareasca minim 148 kg (Pentru JCPT1412HD/DC, JCPT1612HD/DC).

Nu modificati sau modificati o platforma de lucru aeriana fara permisiunea prealabila scrisa a producatorului.
Montarea atasamentelor pentru tinerea sculelor sau a altor materiale pe platforma, scanduri de picior sau sistem de bara de

protectie poate creste greutatea in platforma si suprafata platformei sau incarcatura.

Nu asezati scari sau schele pe platforma sau pe orice parte a acestei masini.

Nu transportati unelte si materiale decat daca acestea sunt distribuite uniform si pot fi manipulate in siguranta de catre persoana

(persoanele) de pe platforma.
Nu utilizati masina pe o suprafata sau pe un vehicul mobil sau in miscare.

Asigurati-va ca toate anvelopele sunt in stare bund, anvelopele umplute cu aer sunt umflate corespunzator si piulitele sunt stranse

corespunzator.

A Pericol de strivire

Nu puneti mainile si bratele in apropierea zonelor in care exista riscul de tdiere sau strivire.
Cand pliati balustradele, tineti mainile departe de zonele in care ar putea fi ciupite.

Tineti-va intotdeauna de balustrada cand scoate stiftul de blocare a balustradei pentru a preveni ciderea balustradei platformei.

Cand operati o masina de la sol folosind comenzile, folositi ratiune si planificare buna. pe operatori, masini si obiecte fixe

Pastrati o distanta de siguranta intre ele.

Tineti mainile si membrele departe de foarfece.
Tineti mainile libere cand pliati sinele.

Folositi bunul simt si planificare atunci cand utilizati masina cu controlerul de la sol.

Mentineti distanta de siguranta intre operator, masina si obiecte fixe.

Pastrati o strangere ferma de sina platformei cand scoateti stifturile sinei. Nu lasati balustradele platformei sa cada.

1-8 JCPT-HD/DC
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A Ppericol de operare pe pante

Nu conduceti masina pe pante care depdsesc panta masinii si cotele de inclinare laterale. Valoarea rampei este pentru masina in pozitie depozitata

dispozitiv,

Nu conduceti masina pe o panta care depaseste panta nominala si panta laterala a masinii.

Evaluarea pantei se aplica masinilor Tn pozitie de depozitare.

sl Stocat, grad de panta maxima Stare depozitat3, cota maxim4 a pantei laterale
Mﬁ;od; Pozitia de depozitare a Pozitia de depozitare a pantei
pantei maxime laterale maxime
JCPT0807HD/DC 25% (14°) 25% (14°)
JCPT0807GDC 25% (14°) 25% (14°)
JCPT0808HD/DC 25% (14°) 25% (14°)
JCPT1008HD/DC 25% (14°) 25% (14°)
JCPT1012HD/DC 25% (14°) 25% (14°)
JCPT1212HD/DC 25% (14°) 25% (14°)
JCPT1412HD/DC 25% (14°) 25% (14°)
JCPT1612HD/DC 25% (14°) 25% (14°)

NOTA: Evalurile pantei sunt limitate de conditiile solului si de tractiune.

Nota: Evaluarea pantei depinde de conditiile solului si de tractiunea adecvata.

A Pericol de cadere

in timpul functionarii, lucratorii de pe platforma trebuie sa poarte intregul corp
dispozitiv de siguranta si fixati-l la un ancoraj de franghie aprobat cu un carlig pentru centura de siguranta.

Pe punct fix. Numai un carlig poate fi legat de fiecare punct de ancorare a franghiei.

Nu urcati si nu vé asezati pe balustradele platformei. In orice moment ar trebui

In timp ce stati neclintit pe baza platformei.

Sistemul de bara de protectie asigurd protectie impotriva ciderii. in timpul functionrii, ocupantii de pe platforma
trebuie sa poarte un ham pentru intregul corp cu un snur atasat la un punct de ancorare autorizat.

Atasati doar un (1) snur pentru fiecare punct de ancorare al snurului.

Nu stati, nu stati si nu va catdrati pe balustradele platformei. Mentineti o pozitie ferma pe podeaua platformeiin
orice moment.

Cand platforma este ridicata, nu puteti cobori de pe platforma.

Pastrati podeaua platformei féra resturi.
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Vi rugam sa inchideti usa de la intrare inainte de a opera.
Nu utilizati masina daca balustrada nu este instalata corect sau daca usa de intrare nu garanteaza functionarea in siguranta.
Nu intrati si nu iesiti de pe platforma decat daca masina este in pozitia depozitata.

Nu coborati de pe platforma cand este ridicat.

Pastrati podeaua platformei libera de resturi.

inchideti poarta de intrare inainte de operare.

Nu utilizati masina decat daca barele de protectie sunt instalate corect si intrarea este asigurata pentru functionare.

Nu intrati si nu iesiti de pe platforma decat daca masina este in pozitia depozitata.
A Pericol de coliziune

Cand porniti sau utilizati masina, acordati atentie razei de vizibilitate si punctelor moarte.
Va rugam sa acordati atentie pozitiei platformei de extensie atunci cand mutati masina.

Verificati zona de lucru pentru obstacole deasupra capului sau alte pericole posibile.

Cand tineti de balustrada platformei, fiti constient de riscul de strivire.

Fiti constienti de distanta de vedere limitata si punctele moarte cdnd conduceti sau

operati.

Fiti constienti de pozitiile extinse ale platformei atunci cand mutati masina.

Verificati zona de lucru pentru obstacole deasupra capului sau

alte pericole posibile.

Fiti constienti de pericolele de strivire cand apucati balustrada platformei.

Utilizatorii trebuie sa respecte legile si reglementarile angajatorului, la locul de munca si guvernamental cu privire la utilizarea echipamentului individual de protectie.

Observati si utilizati sagetile directionale ale functiei de deplasare si directie de pe comenzile platformei si pe placuta de identificare a etichetei platformei.

Masinile nu trebuie operate pe calea niciunei macarale sau masini aeriene mobile, decat daca comenzile macaralei sunt blocate si/sau s-au luat masuri de precautie pentru a preveni

Masuri de precautie pentru orice potentiala coliziune.

Cand utilizati masina, nu conduceti in mod periculos si nu efectuati operatiuni ludice.

Platforma poate fi coboratd numai atunci cand zona de sub platforma este liberd de oameni si obstacole.

Operatorii trebuie sa respecte regulile angajatorului, ale locului de munca si guvernamentale privind utilizarea echipamentului individual de protectie.

Observati si utilizati sagetile de directie cu coduri de culori de pe comenzile platformei si de pe placa de etichetare a platformei pentru functiile de conducere si

virare.
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Nu operati o masina pe calea vreunei macarale sau a utilajelor aeriene in miscare decat daca comenzile

macaralei au fost blocate si/sau au fost luate masuri de precautie pentru a preveni orice potentiala coliziune.

Fara cascadorii sau joc de cal in timpul utilizarii unei masini.
Nu coborati platforma decat daca in zona de dedesubt nu
existd personal si obstacole.

Pe baza conditiilor solului, a nivelului de aglomeratie, a pantei, a locatiei personalului si a disponibilitatii
Orice alti factori care pot provoca o coliziune limiteaza viteza de deplasare.

Limitati viteza de deplasare n functie de starea

suprafetei solului, aglomeratia, panta, locatia personalului

si orice alti factori care pot provoca coliziunea.

A Pericol de deteriorare a componentelor

Nu utilizati niciun Tncdrcator de baterie mai mare de 24 V pentru a incdrca bateria.
Nu folositi masina ca fir de impamantare in timpul sudarii.

Nu utilizati niciun incdrcator de baterie mai mare de 24 V pentru a incarca bateriile.

Nu folositi masina ca baza pentru sudare.

A Pericol de explozie si incendiu

Nu utilizati si nu incarcati masina acolo unde pot fi prezente gaze sau particule inflamabile sau explozive.

Nu utilizati masina si nu incarcati bateriile in locuri periculoase unde pot fi prezente gaze sau particule

potential inflamabile sau explozive.

A Pericol de deteriorare a masinii

Nu utilizati masini deteriorate sau defecte.

Inainte de fiecare schimbare de lucru, trebuie efectuats o inspectie amanuntita inainte de exploatare a masinii si testate toate functiile. Masinile defecte sau defecte ar trebui si fie

Adica adaugati un steag si opriti operatia.
Asigurati-va ca toate operatiunile de intretinere au fost efectuate asa cum este specificat in acest manual.
Asigurati-va ca toate decalcomanele sunt pozitionate corespunzator si usor de identificat.

Asigurati-va ca acest manual este pastrat in cutia manuala de pe platforma.

JCPT-HD/DC 1-11

www.cndigli.com



Machine Translated by Google

Manual de instruireManual de instruire

Regulament de sigurantaRegulament de siguranta

Nu utilizati o masina deteriorata sau care functioneaza defectuos.

Efectuati o inspectie amanuntita inainte de exploatare a masinii si testati toate functiile inainte de fiecare schimb de lucru. Etichetati si scoateti imediat din

serviciu un utilaj deteriorat sau care functioneaza defectuos.

Asigurati-va ca toata intretinerea a fost efectuata asa cum este specificat in acest manual. Asigurati-va ca toate autocolantele sunt la locul lor si sunt lizibile.

Asigurati-va cd manualul de utilizare este complet, lizibil si in containerul de depozitare situat pe platforma.

A Pericol de vatamare corporala

Nu utilizati masina cand ulei hidraulic sau aer curg. Uleiul hidraulic sau scurgerile de aer pot patrunde sau arde pielea.

Contactul incorect cu orice componenta de sub capac va duce la vatamari grave. Doar personalul de intretinere instruit poate accesa compartimentele.Se recomanda ca numai dupa intrare

in timpul inspectiei nainte de exploatare, operatorul va efectua intretinerea. Toate compartimentele trebuie s& rémana inchise si blocate in timpul functionarii.

Nu utilizati masina cu o scurgere de ulei hidraulic sau de aer. O scurgere de aer sau o scurgere hidraulica poate patrunde si/sau arde pielea.

Contactul necorespunzator cu componentele de sub orice acoperire va cauza vatamari grave. Doar personalul de intretinere instruit trebuie sa acceseze
compartimentele. Accesul operatorului este recomandat numai atunci cand se efectueaza o inspectie pre-operare. Toate compartimentele trebuie sa ramana

inchise si securizate in timpul functionarii.

A Siguranta bateriei

A Pericol de ardere

Bateriile contin substante acide. Purtati imbracdminte de protectie si imbracaminte de protectie atunci cand utilizati baterii %
Ochelari de protectie. ‘

Evitati scurgerea sau contactul cu substante acide din baterie. Utilizati sifon si apa -

Neutralizeaza acidul varsat de baterie.

Bateriile contin acid. Purtati intotdeauna imbracaminte de protectie si ochelari atunci cand lucrati cu baterii.

Evitati vdrsarea sau contactul cu acidul bateriei. Neutralizati scurgerile de acid din baterie cu bicarbonat de sodiu si apa.
A Pericol de explozie

Tineti scanteile, flacarile si tigarile aprinse departe de baterii. baterie

Poate elibera gaze explozive.
Tava bateriei trebuie sa ramana deschisa pe toata perioada de incarcare.

Nu folositi unelte care ar putea cauza scantei sa atinga bornele bateriei sau electrice

Clema de cablu.
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Tineti scanteile, flacarile si tutunul aprins departe de baterii. Bateriile emit gaz exploziv.
Tava bateriei trebuie sa ramana deschisa pe tot parcursul ciclului de incércare.

Nu contactati bornele bateriei sau clemele de cablu cu unelte care pot provoca scantei.

A Ppericol de deteriorare a componentelor

Nu utilizati niciun incarcator de baterie mai mare de 24 V pentru a incarca bateria.
Nu utilizati niciun Tncarcator de baterie mai mare de 24 V pentru a incarca bateriile.

A Pericol de electrocutare/arsuri

Conectati incarcatorul de baterie numai la o priza electrica cu trei fire de curent alternativ cu impamantare.
Verificati zilnic cablurile, cablurile si cablajele pentru eventuale deteriorari. Inlocuiti articolele deteriorate inainte de utilizare.

Evitati socurile electrice din cauza contactului cu bornele bateriei. Scoateti toate inelele, ceasurile si alte bijuterii

Bunuri.

Conectati incarcdtorul de baterie numai la o priza electrica cu 3 fire de curent alternativ cu impamantare.
Inspectati zilnic dacd nu exista cabluri, cabluri si fire deteriorate. Inlocuiti articolele deteriorate inainte de utilizare.

Evitati socurile electrice din contactul cu bornele bateriei. Scoateti toate inelele, ceasurile si alte bijuterii.

A Ppericol de rasturnare

Bateriile care cantdresc mai putin decat bateria originald nu pot fi utilizate. Bateria nu numai ca joaca un rol de contragreutate in sasiu, dar joaca si un rol vital in mentinerea stabilitatii masinii.
Sexul este crucial. Greutatea fiecdrei baterii JCPT0807HD/JCPT0807DC trebuie sa atinga 26 kg, iar greutatea tuturor bateriilor

Trebuie sd ajunga la 104 kg; greutatea fiecarei baterii JCPT0807GDC trebuie sd ajunga la 37 kg, iar greutatea tuturor bateriilor incluse trebuie sa atinga
pana la 74 kg; greutatea fiecarei baterii JCPTO808HD/DC, JCPT1008HD/DC si JCPT1012HD/DC trebuie sa atinga

28 kg, greutatea tuturor bateriilor trebuie sa ajunga la 112 kg; greutatea fiecarei baterii JCPT1212HD/DC trebuie sa atinga 30 kg, deci

Greutatea bateriei trebuie sa atinga 120 kg; greutatea fiecarei baterii JCPT1412HD/DC si JCPT1612HD/DC trebuie sa atinga

pana la 37 kg, toate bateriile trebuie sa cantareasca 148 kg.

Nu utilizati baterii care cantaresc mai putin decat echipamentul original. Bateriile sunt folosite ca contragreutate si sunt esentiale

pentru stabilitatea masinii. Fiecare baterie trebuie sa cantareasca 26 kg. Bateriile trebuie sa cantdreasca minim 104 kg. (Pentru JCPT0807HD/DC);
Fiecare baterie trebuie sa cantareasca 37 kg. Bateriile trebuie sa cantdreasca minim 74 kg. (Pentru JCPT0807G DC).Fiecare baterie trebuie sa
cantareasca 28 kg.

Bateriile trebuie sa cantareasca minim 112 kg. (Pentru JCPT0808HD/DC, JCPT1008HD/DC, JCPT1012HD/DC); Fiecare baterie trebuie sa
cantdreasca 30 kg. Bateriile trebuie sa cantdreasca minim 120 kg (Pentru JCPT1212HD/DC); Fiecare baterie trebuie sa cantareasca 37 kg. Bateriile

trebuie sa cantareasca minim 148 kg (Pentru JCPT1412HD/DC, JCPT1612HD/DC).

A Riscul de ridicare

Cand ridicati bateria, utilizati numarul adecvat de persoane si metode de ridicare. Utilizati un numar adecvat de persoane si tehnici adecvate de ridicare

atunci cand ridicati bateriile.
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Blocare dupa fiecare utilizare

1) Alegeti un loc de parcare sigur, care poate fi un teren solid, plan, fara obstacole si departe de zonele cu trafic intens. Selectati

o parcare sigura - suprafata plana fermd, fara obstacole si trafic.
2) Coboréti platforma. Coborati platforma.

3) Rotiti cheia Tn pozitia ,OFF" si scoateti cheia pentru a preveni utilizarea neautorizata. Rotiti cheia In pozitie

oprit si scoateti cheia pentru a va proteja Impotriva utilizarii neautorizate.
4) Blocati rotile. Blocati rotile.

5) incarcati bateria. Incarcati bateriile.
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Introducere in componente

Introducere parti

14
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numar de serie Componente descrie
Nu Parti Descriere
controler principal Creierul intregii masini, toate intrarile si iesirile sunt controlate de acesta.
ECU
ECU controleaza toate semnalele de intrare si iesire.
1
senzor de nivel Unghiul maxim de inclinare al axei X/Y este setat dupa cum urmeaza:
Senzor de inclinare
Setarea unghiului axei X/Y pentru diferite modele, dupa cum urmeaza:
JCPTO807 1.5 /3
stil vechi
vechi JCPTO808 2 /3
versiune
JCPT1008 1.5 /3
JCPT1012/12122 /3
2
JCPT1412/16121,5 /3
Noul Cand unghiul de inclinare al sasiului depaseste valoarea setata in starea ridicatd, controlerul emite o inclinare
nou Functie de alarmare si limitare a ridicarii masinii.
versiune N . o . . . I
Daca unghiul sasiului este mai mare decat setarea in pozitie inaltata,
alarma senzorului de inclinare si functia de oprire a ridicarii.
Senzor de unghi Monitorizati unghiul de ridicare al foarfecelor in timp real si cooperati cu senzorul de presiune de pe cilindrul de ridicare
Senzor de unghi dispozitiv pentru a realiza alarma de suprasarcina si a limita functia de mers si ridicare in stare de ridicare.
stil vechi Verificati unghiul stivei de foarfece tot timpul; lucrati impreuna cu senzorul
vechi de presiune din cilindrul de ridicare pentru a obtine supraincarcare
versiune functie care limiteaza functia de conducere si de ridicare la nivel ridicat
pozi ie.
3
Noul
nou
versiune
4-2 JCPT-HD/DC
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Controler de antrenare a motorului Se aplica numai pentru JCPT0807DC/GDC

Controler motor Disponibil numai pentru JCPT0807DC/GDC

Cod de mod comun ECU (cod de optiune comun)
1. China continentala (China): ,,50"; , 58"

2. Europa: 51"

Controler de motor al statiei de pompare cuac _ionare hidraulica Aplicabil numai pentru JCPT0807~1612HD

Controler de motor HD

(Disponibil numai pentru JCPT0807~1612HD)
Cod de mod comun ECU (cod de optiune comun)

1. China continentala (China): ,,02"; ,10”

2. Europa: 03"

Aplicabil numai pentru JCPT0808~1612DC

Controler de motor al statiei de pompare cu ac _ionare electrica

Controlerul motorului pompei de curent continuu DISponIbI| numail pentru versiunea veche

JCPT0808~1612DC (versiunea veche)

vae;hi Cod de mod comun ECU (cod de optiune comun)
vechi
4 versiune 1. China continentala (China): ,,18", , 26"
2. Europa: 19"
Versiune noua
Noul
nou Cod de mod comun ECU (cod de optiune comun)
versiune 1. China continentala (China): ,,22", ,30"”
2. Europa: 23"
Controler motor electric de antrenare Aplicabil numai pentru JCPT0808~1612DC

Controler de motor de antrenare DC | g5 nibil numai pentru JCPT0808~1612DC)

Versiune veche

il vechi
svee Cod de mod comun ECU (cod de optiune comun)
vechi
. 1. China continentala (China): ,,18"; , 26"
versiune
2. Europa: ,19”
Versiune noua Cod
Noul
hou mod comun ECU (Cod optiune comun)
versiune 1. China continentala (China): ,,22"; ,30”
2. Europa: 23"
JCPT-HD/DC 4-3
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Nu. Parti

descrie

Descriere

Motor statie de pompare

Motorul pompei

2,0 kW, aplicabil numai pentru JCPT0807DC/GDC

2,0 kW, disponibil numai pentru JCPT0807DC/GDC

Motor statie de pompare

Motorul pompei

3,3 kW, aplicabil numai pentru JCPT0807HD, JCPT0808~
1012HD/DC

3,3 kW, disponibil numai pentru JCPTO807HD, JCPT0808~ 1012HD/DC

5
Motor statie de pompare 4,5 kW, aplicabil numai pentru JCPT1212~1612HD/DC
Motorul pompei
4,5 kW, disponibil numai pentru JCPT1212~1612HD/DC
Temporizator Arata cat timp a functionat masina.
Contor de ore
Afiseaza orele de lucru ale masinii
6
44 JCPT-HD/DC
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incarcator incércati bateria la masina. Aparatul opreste bucla de control in timpul incarcarii

Incdrcator alimentare totala.

Pentru a incarca bateriile; puterea de control va fi intrerupta la incarcare.

stil vechi
vechi

7 versiune

Noul
nou

versiune

Protector de supratensiune Asociat cu incarcatoare mai vechi. Asigurati-va ca tensiunea de intrare in incarcator este stabila la 190V-270V

pentru a proteja incdrcatorul de deteriorarea datorata tensiunii instabile.
Protector incarcator

Doar pentru incarcatoarele din versiunea veche. Selectati tensiunea de intrare la

incarcator intre 190V-270V, care pentru a proteja incarcatorul nu a fost deteriorat

8
de o tensiune gresita.
Senzor de presiune Monitorizati presiunea de ridicare a foarfecelor in timp real si cooperati cu senzorul de unghi de pe foarfece
Senzor de presiune Pentru a realiza alarma de suprasarcina si a limita functia de mers si ridicare in starea de ridicare.
Verificati presiunea hidraulicd atunci cand ridicati foarfeca tot timpul; lucrati impreuna
9
cu senzorul de unghi in stiva de foarfece pentru a obtine functia de suprasarcina care
sa limiteze functia de actionare si de ridicare in pozitie ridicata.
Intrerupator de limita superioara in partea dreapts, se afld comutatorul de limits a pozi  iei maxime de ridicare.
Intrerupétor de limit sus
Partea dreapta, intrerupdtorul de limitd maxima pentru ridicare; pentru a intrerupe
functia de ridicare daca este activata.
10
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Intrerupitor de limita inferioara

Intrerupétor de limita in jos

11

in stanga, este controlat s& mearga cu viteza mica in starea ridicata si cu vitezd mare in starea pliata.

Partea stanga, pentru a controla viteza de deplasare mica in pozitie inaltata

si viteza mare de deplasare in pozitia cea mai joasa.

Comutator de protectie impotriva gropilor

Comutator pentru gropi

12

Controlati viteza de mers in starea ridicata si viteza mare in starea pliatd. Realizeaza momentul
Cand comutatoarele pentru gropi de pe ambele parti sunt in starea de sus, alarma nu este pornita, iar mersul pe jos si pornirea sunt restrictionate.

| functia.

Pentru a controla viteza redusa de deplasare in pozitie inaltata si viteza
mare de deplasare in pozitia cea mai joasa; masina va avertiza si va limita
functia de conducere si ridicare daca comutatoarele pentru gropi nu sunt

activate 1n pozitie ridicata.

baterie

Baterie

13

2xT1275 (150Ah), aplicabil numai pentru JCPT0807GDC

2xT1275(150Ah), disponibil numai pentru JCPT0807GDC

4xT605 (210Ah), aplicabil numai pentru JCPT0807HD/DC

4xT605(210Ah), disponibil numai pentru JCPT0O807HD/DC

4xT105 (225Ah), aplicabil numai pentru JCPT0808~1012HD/DC

4xT105(225Ah), disponibil numai pentru JCPT0808~
1012HD/DC

4xT125 (240Ah), aplicabil numai pentru JCPT1212HD/DC

4xT125(240Ah), disponibil numai pentru JCPT1212HD/DC

4xT1275 (300Ah), aplicabil numai pentru JCPT1412~1612HD/DC

4xT1275(300Ah), disponibil numai pentru JCPT1412~
1612HD/DC

Actioneaza motorul electric

14

Motor electric de antrenare

2x24V/500W, aplicabil numai pentru JCPT0807DC/GDC

2x24V/500W, disponibil numai pentru JCPT0807 DC/GDC
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Actioneaza motorul electric 2x24V/1500W, aplicabil numai pentru JCPT0808~1612DC
Motor electric de antrenare
2x24V/1500W, disponibil numai pentru JCPT0808~1612DC
14
motor hidraulic de antrenare 2x200cc, potrivit doar pentru JCPTO807HD
Motor hidraulic de antrenare
2x200cc, disponibil numai pentru JCPTO807HD
2x300cc, aplicabil numai pentru JCPT0808-1012HD
15
2x300cc, disponibil numai pentru JCPT0808-1012HD
2x375cc, potrivit doar pentru JCPT1212-1612HD
2x375cc, disponibil numai pentru JCPT1212-1612HD
Grup de supape solenoid Aplicabil numai pentru JCPT0807~1612HD
Manifold
Disponibil numai pentru JCPT0807~1612HD
16
Grup de supape solenoid Aplicabil numai pentru JCPT0807~1612DC
Manifold
Disponibil numai pentru JCPT0807~1612DC
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luming stroboscopica Cand alimentarea este pornita, lumina stroboscopica clipeste intermitent.
Far
Farul lumineaza intermitent cand este pornit
17
trompeta Apéisati si mentineti apasat butonul difuzorului de pe platforms, iar difuzorul va emite un bip,
corn
Apasati butonul claxonului de pe comanda platformei, claxonul
functioneaza
18
sonerie Candac iona ima ina pentru ase ridica/cobori, a se deplasa inainte/inapoi sau pentru a vira la stanga sau la dreapta, soneria va aparea
Beeper Emite sunete intermitent
Beeper-ul functioneaza cand functiile functioneaza.
19
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Inspectie pre-operare

Verificati Tnainte de operare

Inspectie pre-operare
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Inspectie pre-operare

1. Inspectie pre-operare

Inspectia pre-operare este un proces de inspectie simplu care este efectuat de operator inainte de fiecare schimbare. Scopul inspectiei este de a efectua
Inspectiile inainte de operare pot fi, de asemenea, utilizate pentru a identifica orice problema evidenta cu masina inainte de a efectua un test functional.Inspectiile inainte de operare pot fi, de asemenea, utilizate pentru a determina daca echipamentul necesita intretinere de rutin

program. Daca se descoperd deteriorarea unei masini sau orice modificare neautorizata a starii din fabrica, masina trebuie etichetatd si scoasa din functiune.

Inspectia pre-operare este o inspectie vizuala efectuata de operator Tnainte de fiecare schimb de lucru. Inspectia
este conceputd pentru a descoperi daca ceva aparent este in neregula cu 0 masina Tnainte ca operatorul sa
efectueze testele de functionare. Inspectia Thainte de exploatare serveste si pentru a determina daca sunt
necesare proceduri de intretinere de rutind. Doar articolele de intretinere de rutina specificate in acest manual
pot fi efectuate de catre operator. Consultati lista de pe pagina urmatoare si verificati fiecare dintre elemente.
Daca se descopera daune sau orice variatie neautorizata fata de starea livrata din fabrica, masina trebuie

etichetata si indepartata. din serviciu.

Asigurati-va cd manualul este complet, lizibil si stocat in cutia manuala de pe platforma. (Asigurati-va cd manualul de utilizare este

complet, lizibil si in containerul de depozitare situat in platforma.

Asigurati-va ca toate etichetele sunt clare, lizibile si pozitionate corect. (Asigurati-va ca toate autocolantele sunt lizibile si la locul lor. Vezi

Sectiunea Decals.

Verificati daca exista scurgeri de ulei hidraulic si nivelul corespunzator de ulei si adaugati ulei daca este necesar. (Verificati daca exista scurgeri de

ulei hidraulic si nivelul adecvat al uleiului. Addugati ulei daca este necesar. Consultati sectiunea intretinere.)

Verificati daca lichidul bateriei curge si daca nivelul lichidului este adecvat. Adaugati apa distilata dupa cum este necesar. (Verificati lichidul bateriei

scurgeri si nivelul adecvat al lichidului. Adiugati apa distilatd daci este necesar. Consultati sectiunea intretinere.

Inspectati urmatoarele componente sau zone pentru deteriorari, instalare necorespunzatoare sau piese lipsa si modificari neautorizate:

Verificati urmatoarele componente sau zone pentru deteriordri, piese instalate incorect sau lipsa si modificari

neautorizate:
Componente electrice, cablaje si cabluri electrice
Furtunuri hidraulice, fitinguri, cilindri si colectoare
Baterie si conexiuni
Motoare de antrenare
Glisoare si placute rezistente la uzura (tampoane de uzurd)
Anvelope si roti
Curea de impamantare
intrerupétoare de limita, alarme si claxon
Piulite, suruburi si alte elemente de fixare

Componentele supraincarcarii platformei
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Poarta de intrare platforma
Baliza si alarme (daca existd)
Bra desiguran a
Extensie platforma
Stifturi de foarfeca si elemente de fixare
Joystick de control al platformei
Componentele de deblocare a franei
Aparatoare de gropi
Verificati Intreaga masina pentru:
Fisuri la suduri sau componente structurale

Scurgerea sau deteriorarea masinii
Asigurati-va ca toate componentele structurale si alte componente critice sunt intacte si ca toate elementele de fixare si stifturile relevante sunt in pozitia corecta si stranse
Asigurati-va ca toate componentele structurale si alte componente critice sunt prezente si ca toate elementele
de fixare si stifturile asociate sunt la locul lor si stranse corespunzator)
Balustrada este instalatd, stifturile parapetului sunt la locul lor si suruburile sunt stranse corespunzator. (Asigurati-va ca sinele laterale sunt instalate si sunt montate
stifturile si suruburile sunt fixate.
Asigurati-va ca tava bateriei sasiului si tava pompei de ulei sunt inchise si blocate si ca bateria este conectatd corect. (Asigurati-va ca sasiul

tavile sunt inchise si blocate, iar bateriile sunt conectate corect.

2. Inspectia la locul de munca

Inspectiile la locul de munca ajuta operatorii sa stabileasca daca locul de munca poate sustine functionarea in siguranta a masinii. Inainte de a muta masina la locul de munca
Operatorul ar trebui sa faca acest lucru mai intai. Este responsabilitatea operatorului sa cunoasca si sa-si aminteasca pericolele la locul de munca atunci cand se deplaseaza, instaleaza si opereaza

Puteti acorda atentie si evita urmatoarele probleme atunci cand utilizati aparatul.

Inspectia la locul de munca ajuta operatorul sa determine daca locul de munca este potrivit pentru
functionarea n siguranta a masinii. Ar trebui sa fie efectuata de catre operator Tnainte de a muta masina

la locul de munca.

Este responsabilitatea operatorului sa citeasca si sa-si aminteasca pericolele la locul de muncad, apoi sa

le supravegheze si sa le evite in timpul deplasarii, instalarii si utilizarii masinii.
Fiti constienti si evitati urmdatoarele situatii periculoase:
Caderi sau gauri

Deniveldri, obstacole de podea sau resturi
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Suprafe einclinate
Suprafe e instabile sau alunecoase
Obstacole aeriene si conductori de Tnalta tensiune

Locatii periculoase

Suport de suprafatd inadecvat pentru a rezista la toate

fortele de incarcare impuse de masina)
Vantul si conditiile meteo
Prezenta personalului neautorizat (Prezenta personalului neautorizat)

Alte posibile condi ii nesigure

3. Teste functionale

Testarea functionald este utilizata pentru a detecta defectiuni inainte de a incepe utilizarea masinii. Operatorul trebuie s& urmeze instructiunile pas cu pas pentru a testa toate functiile masinii. interzice

Utilizati o masina care functioneaza defectuos. Daca se descopera o defectiune, masina trebuie etichetata si scoasa din functiune.

Testele de functionare sunt concepute pentru a descoperi orice defectiuni ihainte de punerea in functiune

a masinii. Operatorul trebuie sa urmeze instructiunile pas cu pas pentru a testa toate functiile masinii.

O masina care functioneaza defectuos nu trebuie niciodata utilizata. Daca sunt descoperite defectiuni, aparatul

trebuie etichetat si scos din functiune.

1) Selectati o zona de testare solida, nivelata si fara obstacole. (Selectati o zona de testare care este ferma, nivelata si

fara obstacole.

2) Asigurati-va ca acumulatorul este conectat. (Asigurati-va ca acumulatorul este conectat.)

La comenzile de la sol

3) Trageti butoanele rosii de oprire de urgenta atat pe platforma, cat si pe sol in pozitia ,pornit”. (Rotiti butonul rosu de oprire

de urgenta in sensul acelor de ceasornic in pozitia pornit atat la comenzile de la sol, cat si la platforma.)
4) Rotiti cheia la comenzile de la sol. (Rotiti comutatorul cu cheie pe controlul de la sol.)

5) Observati indicatia de diagnosticare LED de pe controlerul platformei. (Observati citirea LED-ului de diagnosticare de pe ECU

fereastra.)

Rezultat: LED-ul ar trebui sa arate ca imaginea din dreapta. (Rezultat: LED-ul ar trebui s& arate ca in imagine

la dreapta.)
Testati oprirea de urgenta

6) Apasati butonul rosu de oprire de urgenta de pe sol spre interior in pozitia ,,oprit”. (Apasati butonul rosu de oprire de

urgenta de la sol in pozitia oprit.)
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Rezultat: Nicio functie nu poate fi rulata. (Rezultat: nicio functie nu ar trebui sa functioneze.)

7) Rotiti butonul rosu de oprire de urgentd in sensul acelor de ceasornic in pozitia ,pornit”. (Rotiti butonul rosu de oprire de urgenta

n sensul acelor de ceasornic pand in pozitia pornit.
Functii de testare sus/jos si activare a functiei ( functii de testare sus/jos)

Sistemul central de alarma controleaza diferitele frecvente ale sunetelor de alarma emise de sonerie. Alarma de coborare suna de 60 de ori pe minut. Protectia gropilor

Alarma va suna de 150 de ori pe minut cand nu este n pozitie si cind masina este inclinata. Este disponibil si un claxon optional in stil masina.

Un buzzer cu frecventd sonora diferita este controlat in sistemul central. Alarma de coborare suna la 60 de bipuri pe minut. Alarma
care se declanseaza atunci cand gardienii de gropi nu s-au desfasurat suna la 150 de bipuri pe minut. Alarma care se declanseaza cand

aparatul nu este nivelat sund la 150 de bipuri pe minut. Este disponibil si un claxon optional in stil auto.

8) Rotiti comutatorul cu cheie in pozitia de comanda a platformei sau oprit. (Rotiti cheia in pozitie oprit sau platforma.)

9) Trageti in sus si tineti apasat comutatorul de ridicare a platformei. (Deplasati-va in sus si tineti apdsat comutatorul sus/jos platforma.)
Rezultat: Platforma nu se ridica. (Rezultat: nicio functie nu ar trebui sa functioneze.)

10) Rotiti cheia in pozitia de comanda la sol. (Rotiti cheia in pozitia de comanda la sol.)

11) Trageti in sus si tineti apasat comutatorul de ridicare a platformei. (Deplasati-va in sus si tineti apasat comutatorul sus/jos platforma.)
Rezultat: Platforma ar trebui sa se ridice. (Rezultat: platforma ar trebui sa se ridice.)

12) Trageti In jos si tineti apasat comutatorul de ridicare a platformei. (Deplasati-va in jos si tineti apdsat comutatorul sus/jos platforma.)

Rezultat: platforma ar trebui sa cada. Cand platforma este coboréata, alarma de coborére ar trebui sa sune. Platforma inceteaza sa coboare cand scade la 2m. (Rezultat:
Platforma trebuie sa coboare apoi s se opreasca la indltimea de 2 m. Alarma de coborare ar trebui sa sune in timp ce platforma

coboara.
13) Trageti In jos si tineti apasat din nou comutatorul de ridicare a platformei. (Deplasati-va n jos si tineti apasat comutatorul sus/jos platforma.)

Rezultat: platforma ar trebui sd coboare Tn pozitia sa cea mai de jos. Cand platforma este coborata, alarma de coborare ar trebui sa

sune. (Rezultat: platforma ar trebui sa coboare pana la capat. Alarma de coborare ar trebui sa sune in timp ce platforma coboara.)

Testati coborarea de urgentd

14) Rotiti comutatorul de ridicare a platformei pentru a ridica platforma aproximativ 60 cm. (Activati functia de sus si ridicati platforma

aproximativ 60 cm.)
15) Trageti butonul de control al coborarii de urgenta situat pe partea laterald a scarii la intrarea in masina. (Trageti butonul de coborére de urgenta.)

Rezultat: platforma ar trebui sa cada. Alarma de coborare nu suna. (Rezultat: platforma ar trebui sa coboare. Alarma de coborare

nuva suna.

16) Rotiti cheia la comenzile platformei. (Rotiti cheia la controlul platformei.)
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La comenzile platformei

Testati oprirea de urgenta

17) Apasati butonul rosu de oprire de urgenta al platformei in pozitia ,oprit”. (Apasati butonul rosu de oprire de urgenta a

platformei in pozitia oprit.)
Rezultat: Niciuna dintre functii nu va rula. (Rezultat: nicio functie nu ar trebui sa functioneze.)

18) Trageti butonul rosu de oprire de urgenta in pozitia ,pornit”. (Rotiti butonul rosu de oprire de urgenta in sensul acelor de ceasornic

n pozitia pornit.
Rezultat: LED-ul de citire de diagnosticare se va aprinde. (Rezultat: indicatorul luminos LED ar trebui sa se aprinda.)
Testeaza cornul
19) Apasati butonul claxonului. (Apasati butonul claxonului.)
Rezultat: claxonul va suna. (Rezultat: claxonul ar trebui sa sune.)
Functia de testare Activare si Functii Sus/Jos

20) Nu apadsati si tineti apasat butonul de activare a functiei de pe manerul de comanda. (Nu tineti apasat comutatorul de activare a functiei pe

maner de control.

21) Deplasati incet manerul de comanda in directia indicata de sageata albastrd, apoi mutati-l in directia indicata de sageata
galbena. (Miscati incet manerul de control in directia indicata de sageata albastra, apoi in directia indicata de sageata

galbena.)
Rezultat: Niciuna dintre functii nu va rula. (Rezultat: nicio functie nu ar trebui sa functioneze.)
22) Apasati butonul de selectare a functiei de ridicare. (Apasati butonul de selectare a functiei de ridicare. )

23) Apasati si mentineti apasat butonul de activare a functiei de pe manerul de comanda. (Apasati si mentineti apasat comutatorul de activare a functiei de pe control

maner.)

24) Deplasati manerul de comanda incet in directia indicata de sdgeata albastra. (Miscati incet manerul de control in

directia indicata de sageata albastra.

Rezultat: platforma ar trebui s& se ridice. Aparatoarele pentru gropi ar trebui s fie instalate. (Rezultat: platforma ar trebui sa se ridice. Aparatoarele

pentru gropi ar trebui sa se desfasoare.)
25) Eliberati manerul de comanda. (Eliberati méanerul de comanda.)
Rezultat: platforma ar trebui sa nu se mai ridice. (Rezultat: platforma ar trebui sa nu se mai ridice.)

26) Apasati si mentineti apasat butonul de activare a functiei. Deplasati incet manerul de comanda in directia indicata de sageata
galbena. (Apasati si mentineti apasat comutatorul de activare a functiei. Miscati incet manerul de comanda in directia indicata

de sdgeata galbena.)
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Rezultat: platforma ar trebui sa cada. Cand platforma este coboréata, alarma de coborare ar trebui sa sune. (Rezultat: platforma ar trebui sa coboare.

Alarma de coborare ar trebui sa sune in timp ce platforma coboara.
Testati directia
NOTA: Cand efectuati testele de directie si functionare, stati pe platforma cu fata la cap&tul de directie al masinii.

Nota: Cand efectuati testele functiei de directie si de conducere, stati pe platforma cu fata la capatul de directie al masinii.

27) Apasati butonul de selectare a functiei de conducere si indicatorul luminos se va aprinde. (Apasati comutatorul de selectare a functiei de conducere.)

28) Apasati si mentineti apasat butonul de activare a functiei de pe manerul de comanda. (Apasati si mentineti apasat comutatorul de activare a functiei de pe control

maner.)

29) Apasati comutatorul basculant de pe partea de sus a manerului de comanda in directia indicatd de sageata indreptata spre stanga de pe panoul de control. (Aprima
comutatorul basculant de pe partea superioara a manerului de comanda in directia identificata de sageata albastra la stdnga

de pe panoul de control.

Rezultat: Volanul trebuie sa se roteasca in directia indicatd de sageata stanga de pe panoul de control. (Rezultat: rotile

de directie ar trebui sa se roteasca in directia In care sageata albastra la stanga indica pe panoul de control.)

30) Apasati comutatorul basculant cu degetul mare in directia indicatd de sdgeata dreapta de pe panoul de control. (Apasati butonul basculant al degetului mare

comutati in directia identificata de sdgeata alba la dreapta de pe panoul de control.

Rezultat: rotile de directie trebuie sa se roteasca in directia indicata de sdgeata dreapta de pe sasiul de antrenare (Rezultat: rotile de directie trebuie

rotiti Tn directia In care indica sdgeata alba la dreapta pe panoul de control.
Test Drive si franare

31) Apasati si mentineti apasat butonul de activare a functiei de pe manerul de comanda. (Apasati si mentineti apasat comutatorul de activare a functiei de pe control

maner.)

32) Miscati incet manerul de comanda in directia indicata de sageata in sus de pe panoul de comanda pana cand masina incepe sa se miste, apoi readuceti manerul la
Miscati Tncet manerul de comanda in directia indicatd de sageata albastra in sus de pe panoul de comanda pana

cand masina incepe sa se miste, apoi readuceti manerul in pozitia centrala.

Rezultat: Masina ar trebui sa se miste in directia indicatd de sdgeata sus de pe panoul de control si apoi sa se opreasca brusc. (Rezultat: The

masina ar trebui sa se miste in directia in care indica sageata albastra in sus de pe panoul de control, apoi sa se opreasca

brusc.

33) Apasati si mentineti apasat butonul de activare a functiei de pe manerul de comanda. (Apasati si mentineti apasat comutatorul de activare a functiei de pe control

maner.)

34) Miscati incet manerul de comanda in directia indicatd de sdgeata in jos de pe panoul de comanda pana cand masina incepe sa se miste, apoi readuceti manerul la
Miscati incet manerul de comanda in directia indicatd de sageata galbena in jos de pe panoul de comanda pana cand

masina incepe sa se miste, apoi readuceti manerul in pozitia centrala.
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Rezultat: Masina ar trebui sa se miste in directia indicata de sageata in jos de pe panoul de control si apoi sa se opreasca brusc. (Rezultat: The

masina ar trebui sa se miste in directia in care sdgeata galbend in jos indica pe panoul de control, apoi sa se opreasca brusc.

NOTA: Franele trebuie s poatd opri masina pe orice pata pe care se poate urca. (Not&: franele trebuie sa poata

tineti masina pe orice panta pe care o poate urca.
Testati viteza de deplasare limitata

35) Apasati butonul de selectare a functiei de ridicare si indicatorul luminos se va aprinde. Apasati si mentineti apasat butonul de activare a functiei de pe manerul de comanda si ridicati platforma la aproximativ

2m Apasati si mentineti apdsat comutatorul de activare a functiei de ridicare. Ridicati platforma la aproximativ 2 m de la sol.

Rezultat: Protectia gropilor este instalata. (Rezultat: dispozitivele de protectie pentru gropi ar trebui sa se desfasoare.)

36) Apasati butonul de selectare a functiei de conducere si indicatorul luminos se va aprinde. (Apasati si mentineti apasat comutatorul de activare a functiei de pe butonul

maner de control.

37) Apasati si mentineti apasat butonul de activare a functiei de pe manerul de comanda si mutati incet manerul de comanda n pozitia de deplasare completa.

(Miscati incet manerul de comanda in pozitia de deplasare completa.)

Rezultat: Viteza maxima de deplasare cand platforma este ridicatd nu trebuie sa depaseasca 20 cm/s. (Rezultat: Maximul realizabil

viteza de deplasare cu platforma ridicata nu trebuie sa depdseasca 20 cm/s.

r Rezultat: Viteza maximad de conducere depaseste 20 cm/s cand platforma este ridicatd. Va rugam sd marcati imediat masina. si inceteaza

sa alergi. (Rezultat: Daca viteza de deplasare cu platforma ridicata depaseste 20 cm/s, etichetati imediat si scoateti masina din

functiune.)

Testati functionarea senzorului de inclinare

NOTA: Efectuati acest test la sol folosind controlerul platformei. Nu sta in interiorul platformei.
Nota: Efectuati acest test de la sol cu controlerul platformei. Nu stati pe platforma.

38) Coborati complet platforma. (Coborati complet platforma.)

39) Conduceti cele doud roti pe o parte pe un distantier de 3,5x20 cm. (Puneti o bucata de lemn de 3,5%20 cm sau similara sub

ambele roti pe o parte si conduceti masina pe ele.)
40) Ridicati platforma cu cel putin 2 m. (Ridicati platforma cu cel putin 2 m.)

Rezultat: Platforma ar trebui sa se opreasca din miscare si alarma de inclinare ar trebui sa sune de 150 de ori pe minut. (Rezultat:

platforma ar trebui sa se opreasca si alarma de inclinare va suna la 180 de bipuri pe minut.)

41) Deplasati manerul de comanda a conducerii in directia sagetii in sus si apoi in directia sagetii in jos. (Miscati manerul de control al
conducerii in directia indicatd de sageata albastra in sus, apoi mutati manerul de comanda al conducerii in directia indicata de

sageata alba in jos.)

Rezultat: Functia de actionare nu ar trebui sa functioneze n nicio directie. (Rezultat: functia de actionare nu ar trebui sa functioneze

oricare directie.

4-8 JCPT-HD/DC

www.cndigli.com



Machine Translated by Google

Manual de instruireManual de instruire

Inspectie pre-operare

42) Coboréti platforma si indepartati masina de obstacol. (Coborati platforma si scoateti masina din bloc.)
Testeaza Gardienii gropilor

Nota: Apdratoarea pentru gropi ar trebui sa se desfasoare automat cand platforma este ridicata. Protectia impotriva gropilor activeaza un alt intrerupator de limita, permitand masinii

Continua sa fie difuzate. Daca protectia impotriva gropilor nu este activatd, va suna o alarma si masina se va opri.

Nota: Aparatoarele pentru gropi ar trebui sa se desfasoare automat cand platforma este ridicata. Apdratoarele pentru gropi
activeaza un alt comutator de limita care permite masinii sa continue sa functioneze. Daca dispozitivele de protectie

pentru gropi nu se desfasoarad, se aude o alarma si masina nu va conduce.
43) Ridicati platforma. (Ridica platforma.)

Rezultat: Cand platforma este ridicata la 2 m deasupra solului, dispozitivul de protectie impotriva gropilor ar trebui sa fie desfasurat. (Rezultat: Cand platforma este

ridicate la 2 m de la sol, apararile gropilor ar trebui sa se desfasoare.

44) Apasati mai Intai pe o parte a protectiei gropii, apoi pe cealalta. (Apasati pe dispozitivele de protectie pentru gropi de pe una

partea si apoi cealalta.
Rezultat: Aparatoarea gropii nu se va misca. (Rezultat: dispozitivele de protectie pentru gropi nu ar trebui sa se miste.)
45) Coboréti platforma. (Coborati platforma.)

Rezultat: Aparatoarea pentru gropi ar trebui sa revina in pozitia de depozitare. (Rezultat: dispozitivele de protectie pentru gropi ar trebui sa

revind in pozitia de depozitare.)

46) Puneti o bucata de lemn de 3,5%20 cm sau de dimensiuni similare sub protectorul pentru gropi. Ridicati platforma. (Puneti o bucata

de lemn de 3,5x20 cm sau similard sub un dispozitiv de protectie pentru gropi. Ridicati platforma.)

Rezultat: Cand platforma este ridicatd la 2 m deasupra solului, alarma va suna si functia de conducere nu poate fi operata in acest moment. (Rezultat:

fnainte ca platforma sa fie ridicata la 2 m de la sol, ar trebui sa sune o alarmd, iar functia de conducere nu ar

trebui sa functioneze.

47) Coboréti platforma si scoateti blocul de lemn de 3,5x20 cm. (Coborati platforma si indepartati lemnul de 3,5%20 cm

bloc.)
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1 Extensie platforma

10 brate foarfece

2 Recipient de depozitare manuala 11 Cilindru de ridicare

3 Controlul platformei Controlul platformei . 5 L. .
12 Comenzi de la sol (fata de masina) Comenzi de la sol

4 Ancorare cu snur .
’ 13 Scara de intrare

5 platforme de prelungire eliberare borduri

Pedala de deblocare extensie platforma 6 14 Pompa de eliberare a franei

latf a fixa Platf a principala . .
platforma fixa Platforma principala 15 Anvelop3 fara directie

7 Balustrade de protectie a platformei 16 incircator Incarcator baterie

8 Poarta de intrare platforma - . .
17 Apdratoare de gropi Aparatoare de gropi

9 Brat de siguranta Brat de siguranta 18 Virati anvelopa
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1. Controler de teren

1.1 Panoul de control la sol
Se aplica modelelor JCPT0807HD, JCPTO808HD/DC~JCPT1612HD/DC

Pentru JCPTO807HD)CPTO808HD/DC~JCPT1612HD/DC

= O ==

A, Dingi

9111021

] oD 3 o/ 5
+1 Comutator cheie pentru selectarea comenzii platformei / opririi / la sol

Rotiti comutatorul cu cheie in pozitia de comanda a platformei si numai controlul platformei va functiona; rotiti comutatorul cu cheie in pozitia de comanda a sasiului si numai controlul sasiului va functiona.
Functie: Rotiti cheia Tn pozitia neutra si masina se va opri. (Rotiti cheia in pozitia platformei si comenzile
platformei vor functiona. Rotiti cheia in pozitia oprit si masina va fi oprita.

Rotiti cheia In pozitia de baza si comenzile de la sol vor functiona.

+2 Comutator comutator sus/jos platforma ( comutator comutator sus/jos platforma)

Rotiti comutatorul in sus si platforma se va ridica; rotiti comutatorul in jos si platforma va cadea. (Miscati comutatorul in sus si

platforma se va ridica. Miscati comutatorul in jos si platforma se va cobori.)

3 Tntrerupdtor de curent 7 amperi pentru circuite electrice
4 Indicator luminos de suprasarcina

*5Buton rosu de oprire de urgenta

Apasati butonul rosu de oprire de urgenta spre interior in pozitia ,oprit” pentru a opri toate functiile. Rotiti butonul rosu de oprire de urgenta in sensul acelor de ceasornic
in pozitia ,pornit”, masina poate fi actionata. (Apasati butonul rosu de oprire de urgent in pozitia oprit pentru a
opri toate functiile. Rotiti butonul rosu de oprire de urgenta in sensul acelor de ceasornic in pozitia pornit pentru a

opera masina.)
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Se aplica modelelor JCPT0807DC, JCPT0807GDC (Pentru JCPTO807DC, JCPT0807GDC)

9111023

+1 Comutator cheie pentru selectarea comenzii platformei / opririi / la sol

Rotiti comutatorul cu cheie in pozitia de comanda a platformei si numai controlul platformei va functiona; rotiti comutatorul cu cheie in pozitia de comanda a sasiului si numai controlul sasiului va functiona.
Functie: Rotiti cheia Tn pozitia neutra si masina se va opri. (Rotiti cheia Tn pozitia platformei si comenzile
platformei vor functiona. Rotiti cheia in pozitia oprit si masina va fi oprita.

Rotiti cheia Tn pozitia de baza si comenzile de la sol vor functiona.

+2 Comutator comutator sus/jos platforma ( comutator comutator sus/jos platforma)

Rotiti comutatorul in sus si platforma se va ridica; rotiti comutatorul in jos si platforma va cadea. (Miscati comutatorul in sus si

platforma se va ridica. Miscati comutatorul in jos si platforma se va cobori.)

3 Tntrerupdtor de curent 7 amperi pentru circuite electrice

*4Comutator de deblocare a franei

+5 Indicator luminos de suprasarcina

*6Buton rosu de oprire de urgenta

Apasati butonul rosu de oprire de urgenta spre interior in pozitia ,oprit” pentru a opri toate functiile. Rotiti butonul rosu de oprire de urgenta in sensul acelor de ceasornic
in pozitia ,pornit”, masina poate fi actionata. (Apasati butonul rosu de oprire de urgenta in pozitia oprit pentru a

opri toate functiile. Rotiti butonul rosu de oprire de urgentd in sensul acelor de ceasornic in pozitia pornit pentru a
opera masina.)
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1.2 Buton de coborare de urgenta

in caz de urgenta, trageti cablul de coborare de urgenta spre exterior pentru a cobori platforma. (Trageti butonul rosu pentru a cobori platforma in situatii

urgente.)

cablu de coborare de urgenta

Buton de coborére

de urgenta

Kunlancm {akimatian i
agerutr's bagvarun

eIt

1.3 Intrerupator mare rosu pentru oprire de urgenta ( Comutator baterie)

Apasati butonul rosu mare de oprire de urgenta pentru a opri toate functiile, trageti butonul rosu mare de oprire de urgenta
Butonul de oprire de urgentd poate fi folosit pentru a opera masina.Masina trebuie oprita pentru o perioadd lunga de timp sau incdrcata.

Cand alimentarea este pornita, apasati butonul mare rosu de oprire de urgentd. (Apasati rosu
Making famir ediickan veys

. . . . n siifeh calgrirEmana
comutator baterie pentru a opri toate functiile, trageti comutatorul pentru a opera Girdorada yolterl Kapatin

masinile. Apasati butonul atunci cand parcati sau incarcati mult timp.

1.4 Incarcarea masinii (incarcare)

Nu va recomandam sa folositi masina in timp ce masina se incarcd, deoarece sistemul electric va intrerupe automat puterea de control. (Nu va

recomandam sa utilizati masina Tn timpul incarcarii, sistemul electric va intrerupe automat puterea de control.)

Protector de supratensiune - potrivit doar pentru fncarcatoarele mai vechi (Charger

protector-doar pentru incarcatoarele din versiunea veche)

Protectorul de supratensiune va afisa valoarea tensiunii de alimentare conectata.Numai cand tensiunea de intrare este
Protectorul de supratensiune are doar o tensiune de iesire intre 190V-270V, iar iesirea este verde
Protectorul incdrcatorului arata tensiunea curenta de intrare, incarcatorul

functioneaza numai cand tensiunea de intrare intre 190-270V AC si ledul verde de iesire

functioneaza.
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Depanarea defectiunii incarcatorului; versiunea veche

numar de serie

Nu.

Fenomen de eroare

Descrierea defectiunii

solu ie

Solu ie

Luminile LED nu sunt aprinse

Niciun LED nu functioneaza

Verificati tensiunea de intrare si inlocuiti incarcatorul daca este normal.

Verificati tensiunea de intrare, daca este buna, incarcatorul trebuie inlocuit.

Trei lumini clipesc o data in acelasi timp

Cele 3 LED-uri clipesc unul

timp Tn acelasi timp

Eroare de iesire; verificati daca bateria si Tncarcatorul sunt conectate corect.

Eroare de iesire: Verificati conectarea de la baterie la incarcator.

Trei lumini clipesc de doua ori in acelasi timp

Cele 3 LED-uri clipesc de doua ori in

acelasi timp

Problemé de tensiune AC; verificati tensiunea de intrare AC. Incércatorul arata ca tensiunea AC este prea mare.
Mare sau prea scazuta.

Eroare de intrare AC: Verificati intrarea AC, prea mare sau prea scdzuta.

Trei lumini clipesc de trei ori in acelasi timp

Cele 3 LED-uri clipesc

de trei ori in acelasi timp

timp

fncarcatorul se supraincalzi; nu este necesara nicio actiune, incarcarea se va relua automat cand incarcatorul se raceste.
Reporniti automat.

Incarcatorul este prea fierbinte; nu este nevoie de nicio actiune, incarcatorul va fi repornit

cand temperatura scade.

Trei lumini clipesc de patru ori in acelasi timp

Cele 3 LED-uri clipesc de patru oriin

acelasi timp

Supracurent de intrare sau de iesire; nu este necesara nicio actiune, incdrcatorul il va corecta automat
si reporniti.
Curentul de intrare sau de iesire este prea mare; nu este nevoie de nicio actiune,

incarcatorul va fi corectat si va reporni automat.
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numar de serie Fenomen de eroare solu ie
Nu. Descrierea defectiunii Solu e
Verificati tensiunea de intrare si inlocuiti incarcatorul daca este normal.
Luminile LED nu sunt aprinse
1 Verificati tensiunea de intrare, daca este buna, incarcatorul trebuie inlocuit.
Niciun LED nu functioneaza
lesirea nu este conectatd la baterie sau este conectata invers, scurtcircuit sau sectiune defectuoasa.
1) Verificati daca acumulatorul este conectat corect.
2) Verificati daca incarcatorul este conectat corect.
Treilumini clipesc o data in acelasi timp 3) Verificati daca celulele individuale din acumulatorul sunt deteriorate.
2 Cele 3 LED-uri clipesc unul Bateria nu este conectata sau tensiunea bateriei este prea scizuta.
timp Tn acelasi timp
1) Verificati ca conexiunea bateriei sa fie corecta.
2) Verificati ca conexiunea incarcatorului sa fie corecta.
3) Verificati ca fiecare baterie este buna.
Trei lumini clipesc de dous ori in acelasi timp Sursa de alimentare este anormala (tensiune).
3 Cele 3 LED-uri clipesc doud 1) Verificati daca cablul de alimentare CA este conectat intre incadrcator si priza CA.
ori in acelasi timp 2) Asigurati-va ca stecherul de CA este bine introdus in priza de CA si nu este slabit.
Protectie la temperaturi ridicate incarcatorului.
1) Daca temperatura internd sau ambianta a incarcatorului este prea mare, incarcatorul se va opri si va intra in temperatura ridicata
mod protejat. Va rugam sa puneti incarcatorul intr-un mediu bine ventilat pentru a functiona.
Trei lumini clipesc de trei ori n acelasi timp 2) Deconectati incarcatorul, asteptati 15-20 de minute si apoi reconectati-l pentru incarcare.
. Cele 3 LED-uri clipesc Protectie la temperaturi ridicate incarcatorului.
de trei ori in acelasi timp 1) Incircatorul se opreste si intrd in modul de protectie din cauza incarcatorului/
timp temperatura mediului este prea ridicatd.
Va rugam sa plasati incarcatorul intr-un mediu bine ventilat.
2) Deconectati incarcatorul si asteptati 15-20 de minute Tnainte de reconectare pentru
incarcare Protectie la temperaturi
ridicate a bateriei.
1) Cand temperatura bateriei depaseste 50 de grade, incarcatorul limiteaza curentul de incércare sau chiar se opreste
Opriti incércarea pentru a preveni supraincalzirea bateriei.
Trei lumini clipesc de patru orfin acelasi timp 2) Deconectati incarcatorul, asteptati 15-20 de minute si apoi reconectati-l pentru incarcare.
> Cele 3 LED-uri clipesc de patru oriin Protectie la temperatura ridicata a bateriei.
acelasi timp 1) Incarcatorul va reduce curentul chiar si va opri incircarea atunci cdnd temperatura
bateriei depaseste 50 °C.
2) Deconectati incarcatorul si asteptati 15-20 de minute fnainte de reconectare pentru
incarcare.
JCPT-HD/DC 4-7

www.cndigli.com




Machine Translated by Google

Manual de instruireManual de instruire

Operatiunea _

Trei lumini clipesc de cinci ori in acelasi timp Curentul de iesire este prea mare. Incarcatorul are o defectiune interna si trebuie returnat pentru reparatie.
6 Cele 3 LED-uri clipesc de cinci ori Curentul de iesire este prea mare. Defectiune interna a incarcatorului,
in acelasi timp se intoarce la fabrica pentru reparatii.
Trei lumini clipesc de sase ori in acelasi timp Tensiunea bateriei este prea mare, verificati pentru a v asigura ca este conectata tensiunea corectd de iesire a bateriei.
7 Cele 3 LED-uri clipesc de sase ori Tensiunea bateriei este prea mare, verificati si asigurati-va ca este
in acelasi timp conectata tensiunea corecta de iesire a bateriei.

Trei lumini clipesc de sapte ori in acelasi timp
Tensiunea bateriei este prea scazuta, verificati pentru a va asigura ca este conectata tensiunea corecta de iesire a bateriei.

3 Cele 3 LED-uri clipesc de

o Tensiunea bateriei este prea scazuta, verificati si asigurati-va ca este
sapte ori simultan
timp conectata tensiunea corecta de iesire a bateriei.

1.5 Cum sa utilizati bratul de siguranta
1) Ridicati platforma la o ndltime de aproximativ 2,5 m deasupra solului. (Ridicati platforma la aproximativ 2,5 m de
sol.)

2) Ridicati bratul de siguranta, mutati bratul de siguranta in mijlocul mansonului foarfecei si rotiti-l in sus in pozitie verticala.

(Ridicati bratul de siguranta, mutati-l in centrul bratului foarfecei si rotiti-l in pozitie verticala.)

3) Coborati indltimea platformei pana cand bratul de siguranta atinge complet mansonul arborelui. Cand coborati platforma, stati departe
de partile mobile. (Coborati platforma pana cand bratul de sigurantd se sprijind bine pe legatura. Tineti-va departe de bratul de

siguranta cand coborati platforma.)

NOTA: Nu trebuie s3 existe nicio sarcina pe platforma atunci cAnd este sustinuta de bratele de siguranta. (Nu cuplati bratul de siguranta decat

daca descarcati platforma.)

JCPTO807HD/DC ~JCPT1212HD/DCJCPT0807GDC

Exista un brat de siguranta, care trebuie sprijinit in timpul intretinerii, altfel poate provoca accidente grave sau chiar

victime. ( Bratul de siguranta trebuie sa fie cuplat la inspectia cu foarfece sau sa provoace rani sau moarte.)
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JCPT1412HD/DC~JCPT1612HD/DC

Exista doud brate de sigurantd, care trebuie sprijinite in timpul intretinerii, altfel pot aparea accidente grave si chiar

victime. (Cele doua brate de siguranta trebuie sa fie cuplate impreuna la inspectia cu foarfece sau provoaca ranire
sau moarte.)
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1.6 Eliberarea franei

JCPTO808HD~JCPT1612HD

butonul de eliberare a franei

Eliberarea franei

intrerupator

pompa de eliberare a franei

Eliberarea franei

1) Blocati rotile pentru a preveni rularea masinii. (Clasati rotile pentru a impiedica masina sa devina

rulare.)

2) Trebuie sa se asigure ca cablul troliului este fixat corespunzator de punctele de fixare ale sasiului de antrenare si cd nu exista obstacole in

trecere. (Asigurati-va ca linia troliului este fixatd corespunzator de punctele de legatura ale sasiului de antrenare si cd calea este

libera de orice obstacole.)

3) Apasati butonul negru de eliberare a franei pentru a deschide supapa de frana. (Apasati butonul negru de eliberare a franei pentru a deschide

supapa de frana.

4) Apasati si trageti continuu butonul rosu al pompei de eliberare a franei pana cand frana este eliberata. (Pompati butonul rosu al pompei de eliberare a franei pana cand

frana eliberata.

Nu se recomanda tractarea masinilor cu actionare hidraulicd Daca tractarea este cu adevarat necesara, asigurati-va ca masina este in stare retrasa si ca viteza de remorcare nu poate depdsi

3,5km/h Nu se recomanda remorcarea modelului cu actionare hidraulica. Daca masina trebuie tractata, nu depasiti 3,5 km/h.

JCPT0808DC~JCPT1612DC

1) Blocati rotile pentru a preveni rularea masinii. (Clasati rotile pentru a impiedica masina sa devina

rulare.)

2) Trageti butoanele rosii ,Oprire de urgenta” de pe controlerele de la sol si de pe platforma in pozitia ,Pornit”. (Scoateti Urgenta rosie

Butonul de oprire atat de la sol, cat si de pe comenzile platformei in pozitia pornit.

3) Comutati butonul de coborare a platformei in jos si, in acelasi timp, rotiti comutatorul cu cheie in partea de comanda la sol pentru a elibera frana. (Apasati si mentineti apasat butonul de ridicare

comutati in pozitia ,jos” in controlul de la sol, intre timp porniti comutatorul cu cheie in pozitia ,sol”. Frana va fi eliberata dupa

alerte de alarma.
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4) Daca trebuie sa resetati franele, opriti cheia de pe controlerul de la sol. (Apdsati butonul rosu de oprire de urgenta

butonul atat de la sol, cat si de pe comenzile platformei in pozitia oprit.

Nu se recomanda tractiunea masinilor actionate cu motor. Daca este intr-adevar nevoie de tractiune, asigurati-va ca masina este in stare retrasa si ca viteza de tractiune nu poate depasi

4,0 km/h  Nu se recomanda remorcarea modelului cu motor de curent continuu. Daca masina trebuie tractata, nu depasiti 4,0 km/h.

JCPT0807DC, JCPT0807GDC

1) Blocati rotile pentru a preveni rularea masinii. (Clasati rotile pentru a impiedica masina sa devina

rulare.)

P

2) Trageti butoanele rosii ,Oprire de urgentad” de pe controlerele de la sol si de pe platforma in pozitia ,Pornit”. (Scoateti rosul

Butonul de oprire de urgenta de pe comenzile de la sol si pe platforma in pozitia pornit.
3) Porniti comutatorul de eliberare a franei. (Apdsati comutatorul de eliberare a franei in pozitia pornit.)

4) Apasati butonul de coborare a platformei in jos si, in acelasi timp, rotiti comutatorul cu cheie in partea de comanda la sol pentru a reseta frana. (Apasati si mentineti apasat butonul de ridicare

A

comutati in pozitia ,jos” in controlul de la sol, intre timp porniti comutatorul cu cheie in pozitia ,sol”. Frana va fi eliberata dupa

alerte de alarma.

5) Daca doriti sa opriti eliberarea franei, doar opriti comutatorul cu cheie al comenzii inferioare. (Daca doriti sa inchideti eliberarea franei,

doar opriti cheia Tn pozitia ,sol".

0

6) Apasati butoanele rosii ,Oprire de urgenta” de pe controlerele de la sol si de pe platforma n pozitia ,Oprit”. (Apdsati butonul rosu de Urgenta

butonul de oprire atat de la sol, cat si de pe comenzile platformei in pozitia oprit.

Nu se recomanda tractiunea masinilor actionate cu motor. Dacé este intr-adevar nevoie de tractiune, asigurati-vd ca masina este in stare retrasa si ca viteza de tractiune nu poate depasi

4,5 km/h (Nu se recomanda remorcarea modelului cu motor de curent continuu. Daca masina trebuie tractata, nu depasiti 4,5 km/h.)

JCPT-HD/DC 4-11

www.cndigli.com



Machine Translated by Google

Manual de instruireManual de instruire

Operatiunea _

2. Controller de platforma

*1 Comutator basculant pentru functiile de directie

Apasati butonul la stanga si roata se va intoarce la stanga; apasati comutatorul la dreapta si roata se va intoarce la dreapta. (Apasati comutatorul basculant cu degetul mare in oricare dintre acestea

directie pentru a activa functia de directie.
* Buton de selectare a functiei 2Drive

Functia de mers pe jos poate fi actionatad doar prin apdsarea butonului. (Apdsati acest buton pentru a activa functia de conducere.)

* Buton de viteza 3Drive

Apadsati butonul pentru a selecta viteza mare sau viteza mica a masinii. (Apasati acest buton pentru a activa functia de conducere

lentd sau rapida.)
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*4Buton rosu de oprire de urgenta

Apasati butonul rosu de oprire de urgenta pentru a opri toate functiile si trageti butonul rosu de oprire pentru a opera masina. (Apdsati in rosu
Butonul de oprire de urgenta Tn pozitia oprit pentru a opri toate functiile. Trageti butonul rosu de oprire de urgenta

in pozitia pornit pentru a opera masina.

*5 LED-uri

Afisajul defectiunilor si zona de afisare a incarcarii bateriei (citire de diagnosticare si indicator de incarcare a bateriei.)
* 6Buton claxon

Apasati butonul si claxonul va suna; eliberati butonul si claxonul se va opri. (Apasati butonul claxonului si claxonul va suna.

Eliberati butonul claxonului si claxonul se va opri.
+7 Buton de selectare a functiei de ridicare
Functia de ridicare poate fi actionatd doar prin apasarea butonului. (Apasati acest buton pentru a activa functia de ridicare.)

*8 Maner de control proportional si activare a functiei cu comutator auxiliar

comutator pentru functiile de ridicare si de conducere)

Functia de ridicare: Selectati butonul de selectare a functiei de ridicare si apasati in continuare comutatorul auxiliar de pe manerul de comanda. Impingeti manerul inainte si platforma se va ridica;
Functia de ridicare: tineti apasat comutatorul de activare a functiei pentru a activa functia de ridicare de pe

manerul de comanda a platformei. Deplasati manerul de comanda in directia indicata de sageata albastra si

platforma se va ridica. Deplasati manerul de comanda in directia indicata de sageata galbena si platforma se va

cobori.

Functia de mers: Selectati butonul de selectare a functiei de mers si apasati in continuare comutatorul auxiliar de pe manerul de comanda. impingeti manerul inainte si masina se va misca inainte

Functia de conducere: tineti apasat comutatorul de activare a functiei pentru a activa functia de conducere
de pe manerul de comanda a platformei. Deplasati manerul de comanda in directia indicata de sdageata albastra
de pe panoul de control si masina se va deplasa in directia indicata de sageata albastra. Deplasati manerul de

comanda in directia indicatd de sageata galbena de pe panoul de control si masina se va misca in directia indicata

de sageata galbena.
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Ajustarea parametrilor Ajustarea parametrilor

Reglarea parametrilor

Ajustarea parametrilor
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1. Stare de reglare a vitezei

Grafic

Instruire

Apasati si mentineti apasate butoanele de ridicare si claxon si trageti butonul de oprire de urgenta de pe PCU pentru a intra

Starea ajustarii vitezei.

Apasati si mentineti apasate butoanele HORN si LIFT in timp ce trageti

opritorul de urgenta al PCU (in afara) pentru a intra in starea de reglare a vitezei.

.PS" si viteza actuala de ridicare vor clipi alternativ pe ecran. Eliberati si ridicati

si butonul de claxon.

.PS" si viteza actuala de ridicare clipesc alternativ pe afisaj.
Eliberati butoanele LIFT si HORN.

1.1 Conduceti viteza mare cu platforma depozitata

Grafic

Instruire

£ T

Apasati butonul de mers pe jos. LED-ul de pe buton aratd ca modul este activat. Poate sa

Utilizati butoanele dreapta (crestere) si stdnga (scadere) pentru a regla viteza.

Apasati butonul DRIVE. LED-ul DRIVE indica acest lucru

modul este activ. Reglati viteza utilizand butonul RIGHT

TURN (crestere) sau LEFT TURN (Scadere) din partea superioard
a Joystick-ului.

Valoarea poate fi ajustata de la 00 la 100 folosind butonul de sus de pe maner (afisaj

99Valoarea poate fi schimbata de la 00 la 100

(afi eaza 9'9) cu butoanele din partea superioara a Joystick-ulyi.
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1.2 Conduceti cu viteza mica

Ajustarea parametrilor Ajustarea parametrilor

Grafic

Descriere()Instructiune

Apasati butonul de mers pe jos. Apasati si mentineti apasat butonul broasca testoasa pentru a selecta reglarea vitezei reduse. Ajusteaza
Viteza trebuie mentinuta in timp ce o tineti apasata. Afisajul indica valoarea setata curenta. Puteti vira la dreapta

butoanele (crestere) si stdnga (scadere) pentru a regla viteza.

Apasati butonul DRIVE. Tineti apasat butonul LOW SPEED

butonul pentru a selecta Reglarea vitezei reduse. Tineti-l apasat
n timp ce reglati viteza. Afisajul indica valoarea setata actuala.
Reglati utilizand butonul RIGHT TURN (mareste) sau LEFT

TURN (descreste) de pe partea de sus a Joystick-ului.

Valoarea poate fi ajustata de la 00 la 100 folosind butonul de sus de pe maner (afisaj

99

Valoarea poate fi modificata de la 00 la 100 (afiseaza 99) cu

butoanele din partea de sus a Joystick-ului.

1.3 Conducerea cu viteza ridicata

Grafic

Instruire

Apasati butonul de mers pe jos. Apasati si mentineti apasat butonul claxonului pentru a selecta reglarea vitezei de mers dupa ridicare.
Festival. Reglati aceastd viteza tinand-o apasata. Afisajul indica valoarea setata curenta.

Viteza poate fi reglata folosind butoanele dreapta (crestere) si stanga (scadere).

Apasati butonul DRIVE. Apdsati si mentineti apasat claxonul

butonul pentru a selecta reglarea vitezei ridicate de conducere.
Tineti-| apasat in timp ce reglati viteza. Afisajul va indica
valoarea actuala setata. Reglati viteza utilizand butonul
RIGHT TURN (crestere) sau LEFT TURN (scadere) de pe

partea de sus a Joystick-ului.

Valoarea poate fi ajustatd de la 00 la maxim folosind butonul de sus de pe maner.

Valoarea poate fi schimbata de la 00 la Viteza maxima (vezi
tabelul de mai jos) cu butoanele din partea de sus a

Joystick-ului.
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1.4 Viteza de ridicare

Grafic

Instruire

Apadsati butonul de ridicare. Un LED pe buton indica faptul ca modul este activat. Poate sa

Utilizati butoanele dreapta (crestere) si stanga (scadere) pentru a regla viteza.

Apasati butonul LIFT. LED-ul LIFT indica acest mod

este activ. Reglati viteza utilizand butonul RIGHT TURN
(crestere) sau LEFT TURN (scadere) de pe partea de sus a
Joystick-ului.

Valoarea poate fi ajustata de la 00 la 100 folosind butonul de sus de pe maner (afisaj

99

Valoarea poate fi modificata de la 00 la 100 (afiseaza
9'9) cu butoanele din partea de sus a Joystick-ului.

1.5 Viteza de directie

Grafic

Instruire

Apasati butonul de mers pe jos. Apasati 5i mentineti apasate butoanele claxonului si broasca testoasa pentru a selecta reglarea vitezei de directie
Festival. Pentru a regla viteza, trebuie s& tineti apasate aceste doud butoane. Puteti folosi virajul la dreapta (crestere

butoanele plus) si stanga (scadere) pentru a regla viteza.

Apasati butonul DRIVE. Apdsati si mentineti apasat claxonul si
Butoane LOW SPEED pentru selectare. Reglarea vitezei

de directie. Tineti apasat aceste butoane in timp ce

reglati viteza. Afisajul indica valoarea setata actuala.
Reglati viteza utilizand butonul RIGHT TURN (mareste) sau
LEFT TURN (descreste) de pe partea de sus a Joystick-ului.

Valoarea poate fi ajustata de la 00 la 100 folosind butonul de sus de pe maner (afisaj

99

Valoarea poate fi modificata de la 00 la 100 (afiseaza
9'9) cu butoanele din partea de sus a Joystick-ului.
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2. Starea optiunilor masinii

2.1 Selectarea optiunilor masinii

Ajustarea parametrilor Ajustarea parametrilor

Grafic

Instruire

Apasati si mentineti apasate butoanele de ridicare si claxon, trageti butonul de oprire de urgenta de pe PCU si intrati in masina.

selectarea modului.

Apasati si mentineti apasate butoanele LIFT si HORN in timp ce

tragand opritorul de urgenta al PCU pentru a selecta

ajustarea Optiunilor masinii.

.PS" si viteza crescuta vor clipi alternativ pe afisaj.

.PS" si valoarea de viteza ridicata vor clipi alternativ pe afisaj.

Eliberati butoanele de ridicare si claxon.

Eliberati butoanele LIFT si HORN.

,PS” va deveni viteza de ridicare.

,PS” se va schimba Tn Viteza de ridicare.

2.2 Intrarea In starea de selectie a modului masinii (Ajungerea la modul de selectie a optiunii aparatului)

Grafic

Instruire

Apasati si mentineti apasate butoanele de ridicare si broasca testoasa timp de 3 secunde pentru a intra in selectarea modului masina.

Apasati si mentineti apasate butoanele LIFT si LOW SPEED pt

3 secunde pentru a intra n selectia Optiuni masina
modul.

La intrarea n selectarea modului masing, va fi afisat ,SC".

,SC" este afisat atunci cand este selectat optiunea masinii
modul.
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2.3 Intrarea In modul de selectie a optiunilor aparatului

Grafic Instruire

Apasati imediat butonul de mers pentru a edita numarul din dreapta. Acest numar va clipi

scanteie. Vezi tabel, lista de moduri.

Apasati momentan butonul DRIVE pentru a edita cifra dreapta.

Cifra va clipi.

Apoi apasati butonul de crestere pentru a edita numarul din stdnga. Numarul din stanga este acum

va clipi.

Apoi apdsati butonul LIFT pentru a edita cifra din stanga. Cifra

din stanga va clipi acum.

Butoanele din partea superioara a controlerului cresc (butonul din stdnga) sau descresc (butonul din dreapta)

numere intermitente.

Butoanele din partea superioara a Joystick-ului maresc (butonul
TURNARE LA STANGA) sau descresc (butonul TURNARE LA DREAPTA)

cifra care clipeste.

Asigurati-va cad nu exista niciun punct zecimal intre cele 2 numere ale codului de model. daca exista zecimale

Faceti clic si numarul din stanga butonului de ridicare va clipi.

Asigurati-va ca nu exista niciun punct in mijlocul celor doua
numere, daca sunt prevazute cu punct, numarul din stanga va clipi

cand apasati butonul Lift Mode.

Apasati din nou butonul claxonului si punctul zecimal dintre cele doua numere va disparea.

pierde.

Apasati din nou butonul HORN, punctul va disparea.
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2.4 Salvati noile date (Salvati noile valori)

Grafic Instruire

Apasati si mentineti apasat butonul claxonului timp de 3 secunde pentru a salva starea schimbata

butonul HORN timp de 3 secunde pentru a salva modificarile.

Oprirea si repornirea alimentarii permite ca masina sa fie operata cu date noi.

Opriti si porniti pentru a utiliza masina cu noile valori.
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Setarea senzorului si calibrarea incarcaturii Setarea senzorului si calibrarea sarcinii

Setarile senzorului si calibrarea cantaririi

Setarea si incarcarea senzorului
Calibrare
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Setarea senzorului si calibrarea incarcaturii Setarea senzorului si calibrarea sarcinii

1. Setarea senzorului

1.1 Starea setata a senzorului de inclinare
Noua stare de setare a senzorului de inclinare
Seteaza zero pasi

1) Conduceti masina pe un teren plan. (Conduceti masina pe un teren plan.)

2) Gasiti butonul de resetare ,SET ZERO” pe partea laterala a senzorului, apasati si mentineti apasat butonul pana cand indicatorul luminos de pe senzor alterneaza rosu si verde.
Gasiti acolo butonul setat ,SET ZERO" pe partea laterala a senzorului, apasati si deschideti butonul, indicatorul

luminos de pe senzor pand cand rosul si verdele alternan clipesc.

3) Dupa ce apasati butonul de resetare de pe senzor de trei ori la rand, indicatorul nu mai clipeste, ledul verde de pe senzor ramane aprins si resetarea senzorului functioneaza.
Apadsati continuu de trei ori cu butonul ,SET ZERO”, luminile nu mai clipesc, ledul verde aprins, senzorul setat la

zero este terminat.
Setati pasii unghiului de alarma

Apsati si mentineti apasat butonul de setare a unghiului timp de 7 secunde, asteptati pana cand se aprind toate cele 4 lumini ale setéirii unghiului, apoi apasati butonul de setare a unghiului in 3 secunde pentru a regla setarea unghiului in functie de setarea unghiului dorits.

Trebuie setat, indiferent de lumina aprinsa, care este unghiul. Dupa finalizarea setarii, toate cele 4 lumini se vor aprinde si unghiul curent al alarmei de inclinare va fi afisat dupa 3 secunde.
Apasati lung unghiul pentru a seta butonul timp de aproximativ 7 secunde, in acest moment, patru lumini LED sunt

toate stralucitoare, iar in 3 secunde, apasati butonul de setare, alegeti unghiul de alarma A, B, C si D dupa cum

doriti, selectati optiunea de unghi la 3 secunde dupa ce cele patru LED-uri A/B/C/D sunt complet aprinse si revin la

setarea curentd a unghiului de alarma.

Nota: Va rugam sa consultati placa de aluminiu a masinii pentru a seta unghiul de alarma de inclinare a masinii. (Nota: Va rugam sa consultati placa de

aluminiu a masinii care seteaza unghiul de alarma.)
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Starea setata a senzorului de inclinare vechi

1) Conduceti masina pe o suprafata tare si plana. (Conduceti masina pana la un teren plan si dur.)
2) Gasiti butonul de resetare ,SET ZERO" pe partea laterala a senzorului, apasati si mentineti apasat butonul pana cand indicatorul luminos de pe senzor alterneaza rosu si verde.
Gasiti acolo butonul setat ,SET ZERO" pe partea laterala a senzorului, apdsati butonul, indicatorul

luminos de pe senzor pana cand rosul si verdele alternan clipesc.
B S S U S . . gy

o X

3) Dupa ce apasati butonul de resetare de pe senzor de trei ori la rand, indicatorul nu mai clipeste, ledul verde de pe senzor raméane aprins si resetarea senzorului functioneaza.

Apasati continuu de trei ori cu butonul de resetare, luminile clipind, ledul verde aprins, senzorul setat

la zero este terminat.
1.2 Starea setata a senzorului de unghi

1) Porniti toate sursele de alimentare ale masinii. (Deschideti alimentarea masinii.)
2) Selectati indltimea potrivita pentru ridicarea masinii si eliberati-o. Va rugam sa consultati urmatorii pasi. Asigurati-va ca tensiunea de iesire a senzorului de unghi din pozitia cea mai joasa si cea mai inalta a masinii este

Tensiunea (fir alb si fir negru) este intre 1.0V-4.0V. (Ridicati masina alege inaltimea potrivita pentru a seta zero,

consultati pasii urmatori. Asigurati-va ca tensiunea de iesire a senzorului de unghi cel mai mic si cel mai inalt

(fir alb si fir negru) este intre 1,0 V-4,0 V.)
3) Gasiti butonul de resetare ,SET ZERO" pe partea din fata a senzorului, apasati si mentineti apasat butonul pana cand indicatorul luminos al senzorului alterneaza rosu si verde.

Gasiti butonul de resetare ,SET ZERO” de pe partea laterala a senzorului, apasati butonul, indicatorul

luminos de pe senzor pana cand rosul si verdele alternan clipesc.
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4) Dupa ce apasati butonul de resetare de pe senzor de trei ori la rand, indicatorul nu mai clipeste, ledul verde de pe senzor rémane aprins si resetarea senzorului functioneaza.

Apasati continuu de trei ori cu butonul de resetare, luminile clipind, ledul verde aprins, senzorul setat la zero este

terminat.

2. Calibrarea incarcaturii

Nota: Asigurati-va ca aparatul este intotdeauna pe o suprafata plana si tare in timpul testarii. (Nota: Asigurati-va ca masina

este pe un teren plan si dur in timpul calibrarii.)
2.1 Calibrarea sarcinii goale

1) Puneti toate comutatoarele de oprire de urgenta de pe masina in pozitia deschis. (Deschideti toate butoanele de oprire de urgenta.)
2) Coborati masina in jos fira nicio greutate pe platforma. (incepeti cu o platforma de descarcare in spatiul depozitat
pozi ie.)
3) Rotiti cheia in pozitia platformei, astfel incat platforma sa nu se ridice la pornire
Rotiti cheia 1n pozitia ,Platforma”, aceasta va impiedica ridicarea

platformei in timp ce secventa de pornire este introdusa pe

controlerul de la sol.

4) Rotiti comutatorul DIP in jos de 5 ori; sus 1 datd; jos de 5 ori;

Sus 1 datd; Jos 1 data; Sus 1 data; Jos de 3 ori. (Presa
comutatorul basculant al sasiului, 5 ,Jos"1 ,Sus”5 ,Jos"1 ,Sus”1 ,Jos"1
,Sus”3 ,Jos".
Nota: De fiecare data cand este apasat comutatorul DIP, acesta trebuie mentinut intre 0,15-0,25 secunde.De fiecare data cand timpul limita este depasit, verificarea va fi incheiata.
Reporniti masina electrica si repetati pasii de mai sus. (Nota: Fiecare buton trebuie apadsat timp de minim 0,15 secunde si nu
mai mult de 2,50 secunde. in orice moment dupa timpul specificat, calibrarea se va termina, trebuie repornitd alimentarea,

pasii de mai sus.)

5) Daca pasii de mai sus sunt corecti, masina va intra automat in procesul de calibrare. Platforma se va opri in starea retrasa dupa finalizarea intregului proces. Dupa ce claxonul inceteaza sa sune, acesta va fi descarcat.
Pasii de mai sus sunt corecti, masina va trece printr-o procedura de calibrare automata cu platforma

goala, procesul de calibrare se va finaliza cand platforma este complet jos si claxonul nu mai suna.
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2.2 Calibrare la sarcina completa

1) Puneti toate comutatoarele de oprire de urgentd de pe masina in pozitia deschis. (Deschideti toate butoanele de oprire de urgenta.)

2) Coborati masina n jos cu 110% din sarcina nominala pe platforma. (Incepeti cu 110% din sarcina nominal
platforma n pozitia de depozitare.
3) Rotiti cheia in pozitia platformei, astfel incat platforma sa nu se ridice la pornirea programului
Rotiti cheia in pozitia ,Platforma”, aceasta va impiedica ridicarea
platformei in timp ce secventa de pornire este introdusa pe

controlerul de la sol.

4) Rotiti comutatorul DIP de 5 oriin jos; sus 1 datg; jos de 5 ori; sus 1 data

ori; jos de 5 ori. (Apadsati comutatorul basculant al sasiului, 5
Jos” 1,Sus’5,Jos"1,Sus” 5,Jos".
5) Dacé pasii de mai sus sunt corecti, masina va intra automat in procesul de calibrare. Platforma se va opri in stare retrasa dupa intregul proces. Dupa ce claxonul inceteaza sa sune, acesta va fi complet incarcat.

Pasii de mai sus sunt corecti, masina va trece printr-o procedura de calibrare automata cu

platforma completd, procesul de calibrare se va finaliza cand platforma este complet jos si claxonul nu mai suna.
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| NU. 1D. Cdloare Loc NU. D. Culoare Loc NU. 1D. Culoare Loc NU. 1D. Culoare Loc I_ 010A2YE =130
A | 001 | ro J010A-1 Modyil de corjtrol al platformei GN/WH A 001 RD 1010h-7 BU/RD) i 85
Controler de unitate 3 [ 9ABN/BK | B 2B GN/RD ECU K 0108 BY/RD Platform Ccntrol Module B 010A BN/RD Comytator cu cheie K 01¢-5 RD/BU Releu L
3ABN ————]
Parte din Drive Controller ———= c / wH | Protectie laincarcare | L 3ABNIYE ECU C01PA-6 BU/RD) OPRIRE DE URGENTA L 3A Indicafor de suprasarcind BN —— GND-1 BK Indicator de suprasarcina
8A3 BN/GN
n | D | 12BGNWH ECU u 3BBN/BK ECU o Comutdtor comutator 128 BN/WH | M GND-2 BK Sol
! s 12A GN/GY ECU N | onp2mare sol st Comutdtor comugator 12ABN/GY | N GND-3 BK Sol Far
010A14RD =4 D!
FSA2RD Putere P Britanief  / / FO019A-2 RD releu P// / I—ﬁ: ——
B-2BK
! Gl R ’ / / (2] R i ._Z)
| HI/ s ’ BK Protectie la incarcare HI/ / 5 014A-7 BU/R(] |
i 1082 WH/BU 1
PN 001 8D e NG, Comuttorpenteu gro
E | B-1WH 2
Circuitul principal —— - |
1 GND-3 BK . B-BK i
Supapa de viteza mica A J ]
S 010A-10 RD 1
! sCWHAT : e NG Comusorpenrugron
] — B-1WH 12
GND-5 BK ' H s
| Supap inversa ] || i
I 7ABN/WH
! o i} n I_ 11BWH 13 Ridica
ST NU.
GND-4BK =] [ l n ‘ n 010A-13 RD 14 Comutator de limitare
I Supapa inainte i |
Supape e |
| scBNGY - — __J___________ oa 0o |
: D13 area rtame ™ o i} Il ________ = = 1N ——— 1 Ridicatiin jos
Virati supapa dreapta — " Comutator de imiare
| CWHBU . . | 0n oo | 01012 RD 2 Comutatorde
I S nn i
v T '
| Virati supapa stanga l n . n 010A-11 RD. ]
TBWH/BY =ef ! l_ —— —
| oa ﬁ:nceww 2 Senvor de nctnare
| 1011 ireasrarie = o s i 83 BK 3
| Supapé de ridicare

6AVT/YE

] f B Loc2 Pin Delphi Loct Pin Delphi RO=— -
H Supapa de ridicare
| NU. | . | cuoare | Loc NU. . | cuoare | Loc NU. . | culoare Loc NU. | . | culoare Loc
ﬁ A010A2 RD Putere ) 118 BY/RD ECU A / / / J 118 Intrerpator limita de ridicare WH
BO10A3RD Putere K 3C GNJRD ECU Puterea senzorului de unghi
ﬁ 1 corn B / RD K /WHAGN Senzor de presiune I
cotbaaro outere . , ; ; sia senzorului de presiune |
CO19A-4RD Putere L / / / |
D 01pA'5 RD Putere M 6B WH/BU ECU
N Buzzer D 01pA-5 RD Putere w RD Supap de ridicare I
Orametru s 108 wii/BU ECU| N GND-7 BK sol |
s | 10B2wHBU Comutator pentrugropi N 1 . Supapa de ridicare
F 12€ GN/BU ECU P GND-8 BK Sol |
F 12¢ intrerfipator limita de ridicare GN P 8 BK sol
G 4B WHNVT ECU RGND-9 BK/ Sol |
Solul senzorului de unghi si ]
H 11C GNNVT ECU s / / G JWHHGN Senzor de unghi R / BK HeGN A Senzor de presiune
al senzorului de presiune | 1 |
BK 8
H 11CGNIVT Senzor d ncinare s / / / | 1
Optiune
b s e s e e &l
JCPT-HD/DC 74
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e B e A S i S R R e R R R
. I |
Schema de cablare a principiului JCPTO807HD~1612HD. | 83 151 I
M | pcu |
mtner
G S cioa7sumone << 01081 GNWH(IE) <T5] N s b j: |
r T s I
Intrare 110-220VAC I s e e mirer I
<D S < - o5 L= !
| \ -L_ i |
O pOTSA [PR—
1CGNIRD(16) <[5} ASTATE) s EF @ T ses :
. L
. I PO 1
AN H m I
SB6
1B GNAYE(16) <2 YE(8) —2 :} E— — |
| & m 1
s87
’ <3 S = - '
‘GND-1 BK(16) 1 WH(18) 1
4 =~ [na |
I =L 1
I 8 @ 1
E sonerie l
sB2 L I
oo car a1 33 s et o e s At A o)
010-1 BU/RD(16)
ecu
0108 BNRD(16) 28 GN/RD(1E) WaNRDS) et 28 <L 10 D icoNRD(E) e e B@0)
01042 YE(16) 5A2RD(18) 2CRD(16) 2 < T3 1B e IBGNNVE(G)  — v O
01042 RO(18) 4ARD(16) <
¢t 010A3 RD(18) SA-RD(16) sa <
) e 0i0a4RDQ0) 01044 RO(18) o et
< 0i0asROQ0) 0104 RD(18) — e oty
B+ VINE(E) )
Al - 9A BN/BK(16) SN
s RD(4/0)
b 841 B/GN(16) e BABN/GN(1) et} |1
T <21 HIBK(16) J
SQ2
-— 010812 RD0) Qo 12€ 6N@R0) @ 12¢ GNBU(TS) (’“\
L
3———— 8A-2 BN/GN(16) 1 \‘H_N.\/ 2 e
— 3 R0D) | s T se TR R s i 1 R =] 7> 18BURD(S) 1 < o g_‘ . -
L gk i ) et . i e __J o> 8B BN/RD(16) GND-6 BK(16)

il DN Sl N
' ll—-(é-— 010A-10 RD(20) -1 WH(20) -2 WH/BU(20) _9@— 108 WH/BU(16) -—{ 108 {

[— [EP— w7

8CWHNT(16)

ND3BK(1) T e

K

128 BNAWH(16) 128BNWH(1S)  ——————————t 125 <L

1 BNAWH(16)

declin

12ABN/GY(16)

TRABNGY(1E) 8 12 ws

6C BN/GY(16)

GND-4BK(1E) = >

e

Acumulator

1 sentor de nivel
24vC e ol0n11RD( e = 11 GNNT(18) 11CGNNT(18) ne <
3\[1 we ral_? S— |
oA TABNIWH(16) GNDSBK(1E) S
1 U
wi [
& 5 3
. 1 s < oo GAVTIVE(TE) LI GND11BK(16) e el
H
c t/"“\ Senzordepresune
RD22) st WHYGN(22) 3CGNRD(E)  —————————& 3¢ <
A
KAl A w3 PR
5 5 f(—Ej > 7BWH/BU(16) GNDA2BK(1) e

8:38K20) > —
HL w2
releu
010A-14 RD(20) —@— BaBKR) —— ASTAQO) il "
=

whBUly K 6 "

7CWH/BU(16)

GND13BK(16) e i

R X

GND-1 BK(16) 3ABN(18)

O,
<<
>(p>
PR——
& ‘@ WHIGN(22) /@ 4BWHNT(E) KT 4 L
2

(>
>
@ 3ABNNVE(S) —_— > 3 e 3mBNEKaS)

GND BK(14) GND-2 BK(16)
s L( GND3BK(16) GND2BK(16)
intrerupator GND-7 BK(18)
'
B8K20) GND-8BK(18)
BK(22) GND-9 BK(18) A
B-BK(14)
RD(4/0)
BK(4/0)
I conecrveiics s gaunitocs <o e 2o ocs
2
@{ ~Conector DELPHI cu 16 gauri LOC3 <[4 1< ~conectorsisns cus onfici Locr Nota: Daca firul nu este marcat, acesta este 18AWG sau 0,8 mim
JePTHDIDC
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. [ e e e e o e e e
JCPTOB07HD1612HD Schems electrica I 83 , Modulul de control al platformei |
N 1 PCU :L—ljs |
o - Joystick |
PE /O,\r 010A-7 BU/RD(16) @\ 010A-1 GNAWH(16) <] GN(18) — 4 r f
. S84 |
Platforma ESTOP L
Intrare 110-220VAC | Drive Joystick Deadman |
" 010-5 RD/BU(16) @ 108 BU/RD(16) <3 RD(18) 2 IP' "L 52 |
Virai o stanga
fncarcator
1€ GNIRD(16) <Jo ] ASTA(1S) —>5 > @ s |
L
. | |
CAN_H m |
sy e - 586
18 GN/YE(16) 2 YE(18) 2 Indicator de conducere
o <G 9 - e Drive Activare |
! 2 m [
587
GND-1 BK(16) <] WH(18) 1 | - yteza mica l
-1 BK(16) 18) = i mog, |
I Indicator de viteza mica L < I
s82
I . |
I |
Buzzer
S Vs S O S S S S O R P S ——
0101 BU/RD(16)
£cu
010ABN/RD(16) B 28 GN/RD(18) BONRD(E) et 28 < > 1c 1CGN/RD(16) « O Bk@/0)
10A2 YE(16) F 5A-2RD(18) 2CRD(16) 2 < > 18 3 —— 1BGNNECE v O BK(4/0)
01042 RD(18) 4ARD(16) an <
B 010A3RD(18) -IRD(16) sA <
= 01044 RD(20) C 01044 RD(18) e mct
Wotorul pormpei
-— 5 RD(20) D 010A-5 RD(18) . LED
B+ VTVE(6) e —
A1 = on H——— oABN/BK(16) O 5
s (F RD(4/0)
FA w7 e
8A H—— 8A‘BN/GN(IE) ——— BA3BN/GN(16) O o
[— @ <J3% BWHBK(1) g 98 >
Intrerupator limits de ridicare
5Q2
-— 010A-12 RD(20) P 12C GN(20) ,@ 12CGNBU(1S) et 12C f"\l
T 8A2BN/GN(16) 1 HM 2
— — [S——— \
1 s0s Tf\ 5Q6 ‘Q\ 5Q7 & Q8 & 1 sQ1 r:\ Orametru
— 010413 RD20) . ! 118 WHEO) () 18BURD(1E) k18 < 81 com
(Optiune)
L e e B e e > 88— s8BNRD(1G) GND-6 BK(16)
5Q3 T&\ 5Q4 ]%_
H R -— RD(20) B-1 WH(20) 10B-2 WH/BU(20) H@-— 10BWH/BU(1E)  ————————t” 105 <L
! Comttorpenny rosidnga Comtstorpenny groa drapa wr ﬁ Supapa deviezs mica
1 = 8C TH—— scwHaT() L] GND3BK(16) ————————— )
sus
o 128 BNWH(16) <oy 128BNMWH(E)  ———————— 125 <
010A-1 BN/WH(16) ,
s .
12ABNGH(6) e oy ——— K < ws Drﬁ Supap nainte
8 o> 6C St 6CBN/GY(16) L GND-4 BK(16) e el
Bateri ) /""\ Sentor drcinare
24vDC < 010A11RO(19) e 11CGNAT(18) \{Ep 1ICGNNT(1S) —————F 11C <,
3\]) W6 Dllflj Supapa inversa i
. = 7A T3——— TABNMH(IE) L GND-SBK(16) ————————— = >
'/""\‘ Senzor de unghi
RD(22) Ast {Q} 4B WHNT(18) = g <
- >
L& H < = ea TH—— eAVINE(S) L] GNDTBK(1E) ——————— g
: £ Sererdepreine
c
RD(22) 151 b= HYGN(22) @ 3CGNRD(1E) et 3¢
KA1 2 w3 ﬁ Virati supapa stanga
5 5 X_Cj 78 TH——— 78WHBUUE) 1 GND-12BK(15)
B:38K(20) —
" W BK(22) W ?]q Supapa de ridicare
H Releu yva Virati supapa dreapta
: ] 010A-14 RD(20) —@—571 BKQ) #—————— RD(20) ,@ 6BWH/BU(1S) ————————2 6B <
1] = 70— 7CWHIBU(6) GND-13BK(16) e el
Far U
ey
GND-1 BK(16) =t 3ABN(18) @-/ 3ABNNE(S) ——————L 3 %L > 38 —— 38BNBK(S)
A
Indicator de suprasarcing
ND BK(14) P GND-2 BK(16) W,
s81 L( GND-3BK(16) N, D2 BK(16)
Gy ; N 7 BK(18)
'
: B BK(20) -8 BK(18)
8K22) R -9 BK(18) A
8-BK(14)
RD(/0)
BK(4/0)

<K= =16 Pozitie conector DELPHI LOC2

<)< =16 Pozitie Conector DELPHI LOC3

@{Pozigie Conector AMP LOC4

<J«]<Z =5 Poxitie Conector SIBAS LOC7

NOTA: TOATE FIRMELE SUNT DE 18 AWG SAU 0,8 min DACA FARA OBSERVATI CONTRARE

JCPT-HD/DC
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i pinul conectorulul ol d frins Loz Definirea pinulul conectorului SIBAS Definiea pinului conectorulul SIBAS Definirea pinului conectorului SIBAS Definirea pinului conectorului SIBAS
Schema cablajului JCPTO808DC~1612DC-circuit de control - : ——
‘Numseulterminahab culoarea frulul 1
1 /Bob|na de fraha stanga rosie + 2/ Controlgr ECU vefdenviolet 10C ! GND-1 negru 1 ! !
Definlepinuli conectoult conroleu
Bobifja de frank stanga geagra-73// /Bobirfa de fran} dreapta neagra- 2 18 Contfoler ECU Verde/galben B 2 2 -
loc/ loc loc
/ 8 Controfer ECU 9§ albastru/rosu 3 0108 Albabtru/Rosu LOC3 Conector K 3 3 o 3 o

1A s / 18 verde/galben CAN_H 1c 1c L

4/BoBina rosie e frana fireapta + 9 010A-§ alimentafe rosie 4 010A-1 Verde/Alb LOGB Conector | 4 N 4 4 o
2A / / / 28 2B intrerubator cu chef verderrosu i 2€2¢ rosf

B 10A Controler ECU 10 GND-1§ Negru 5 1¢ Contfoler ECU erde/rosu 5 5 s contolesuparior
343 Ib 38 38 sol haro/neg 3¢ 3¢ pemnal genzor de
4A4ATosU o 48 4B sempal al senzorului de inclinare alb/violet 4C 4C contfoler de finitate verfie/alb
5A5A 58 5B verde/rosu Contrler de anrenare 5C 5C fontrolef maro/galben 23| & 20|18
6A 6A plectrovalya cu ridifare violet/galben 68 68 alb/glbastru njos Bcronaha 6 6C fontrolef maro/gri m m
7A 7Afontroler narofalb| 78 78 alb/3lbastru Rotrelasénga 7C 7C dlectroval roata la dreapta alb/albastru

0| e O &
8A 8A{1 Contor prar mard/verde, controler 88 Controlef maro/ 8B marp/rosu 8C 8C fontroler alb/violet
9A 9A| negru 98 9B alb/pegru 9C9C modyl de frana 6 @@@@@
10A 10f modul de frana vprde/albastru 108 1041 Comutatdr pentru fropi alb/albastru, controler delactionare[10C 10C|Modul de ffan verde/violet ! @@@@@ 5 incarcator
1A/ / ’ 18 1B intrerp b 11C 11 Semnd senzor df nivel verde/violet m
12A 12 Semnal de caderd maro/gri 128 128 i 121 inferioara
r

010 maronverde ————| 1

'
1
1 010-1 albastru/rosu 3
| () n u l— - = — 0102 rosuralbastru L=
I ot03r0u —{ 8
> ' 0o L !
| 0 l 010Amaro/rosu ——— 2
EXCITARE albastru/rosu ] n n n n
— . j— R gy e 4 [ o1oa marorlo 5
[— | oo [ E— 12Amaro/gri ——— 4 Comutator
A 12B12C ! >3
i oo n n ) 128 maro/alb——— 6
|
| oo [/ |
— o1 1
! 0o 0l — A
i
[ i i ; 01046 albastru/rosu: 2
controler ECU _____________________._____1 |
' 001 rosy =]
! _j_ ——— s
| 010-3 ros |
e e e | Loc3 Defiia pinulul conectoruk Delphd Loce Defiiia pnulul conectorull Dl 1
I 010-4 Galben————| 87
| GND-5 negru o loc [ loc
| [T — 8
A | e aucor o e A 001 - g e releu
ru siquranta 1010411 maner dd control guperior verde/alb - e 101047 albastrufosu
| 7C albatbast ] 9 P . h 1082 Galben 2
| D4 negru -| 8 | 28 VefderRosu fontroller ECU K/AIb Prbtectie B 010ATntrefuptor cf cheie marofrosu K| 0105 Reldu Rosu/Afbastru l eNDeg 85
| s s . ——— ¢ lainchrcare L 34 confpoler £cU| maro/galben B , L 3n [N | :
i
| s o | contrdfler ECU faro/alb 128 M Controfer ECU 3 maro/negru o Comutatpr cadrar{maroralb 128 MGNP-2 negru l 34 maro m—
I -3 negru e S
A : 2 e s sovns o cese | st | 12amdro/gri Cohtroller ECU N GND-2 fegru - st Comutatpr cu cadfan maro/gri 124 NGNp-3 negru o GND-1 negru
| SAvile/galben mmed :
ot F 5A} alimentdre rosie P FO10p-2 releu rost P
Gl R . Gl RII 10814 rosu
i ﬁ_ ——
B+ e 001 rosu Hut s 1" e o H S 010p-7 albastrufrosu
| 8.2 negru
3 | Bnegru ‘ i
| CONTROL roswalbastru
S— il | reen——
i 1
I
contactor DC 010410 105U e
H s e e e
i Blalb e 12
| | 0 D0 |
| | n n 'I ] 11Balb ———rd 13
| o o1 r 010A13 05U e 14 s
e — 0 o1 1
I I n n ] 12C verde s 11
' v n o1 010A12r05u ] 12 fmsm—
] ona 1
010ATTrosy ——f 1 4 2
[ —— ] [} , oo
—— 1€ verdenviolet =i L} 1§ senzor de nivel
= A 56
IS p—— - 83negrum——oy 3
P g H s
1 B+B 13 / / ’ 24 / / / H 1
2 8c Accesap{Controlerul ECU Power White/Violet |47A Cqntroler EEU marofalb 25 b8 Contrfer ECU vkrde/rosul o o]
[——
Locz Loct
Defiiia pinului conectorului Delphi Defiiia pinului conectorulul Delphi B —
3 Controler §CU 6C mdro/gri 15 8A Cqntroler ECU marorverde 36 / ’ ’ ter ‘ P ter - P
JUSTIN AP N—— loc e e R e it
4 Controler §CU 9A mdro/negru 16 / / / 27 ! / / -~ =
S oo J00 2C velaram 177 08 hrrorer bou atoaas o 7 ; 0 sura de alimefare rosif 010A-2 J Controldr ECU 11§ Albastru/Rosu A / / / J 118 S — | JESE |
|
B ] s ] » 1 71 7 ] 8010A-3 alimentpre rosie K 3¢ Confroler EC verde/rosu B/ Aflmentare sendor rosu df inclinare si presiune K / Alb + senzor de pesiune Jerde = T, 2 :
7 B 19 30 n C010A-4 alimentgre rosie L C010A-4 rosu e V4 o ] 3 |
s SUPA 2 5 T ) 3 " ) n conordeore D 010A-5 alimentpre rosie M Controfer ECU alp/albastru 68 D01AS rosu M /rost ——— |
5 TRAL - n ; ; > 7 ; n £ 10812 Controle ECU alb/pibastru N GND-{ Pamant npgru st | 108-2alb/ibastru s N / Eledrovalva de jos albastra |
E y 3 3 anfint negr _—tc |
e e e T —r= = 12¢ Controler ECUP GND-8 Pgmant negr 12C verd) JT— 8 panfant negru |
e A
G 48 Confroler £Cl albrviolet R GNTJ-9 Pamant] G /alb+vdrds PRS- R i { e "
11 CQNTROL- BOBINA CONTACTORULUI DC ALBASTRA- 23 vl " 34 Coftroler EU 5C mard/galben onjroter £y albiviole: méndreary bl ! I s optional |
H Controlgr ECU 11 verde/violet S /f / H 11C verdp/violet [rnm——— N Y | |
12 EXCFTARE borna comunafa bobinel e excitatie albastrurosu 35 / / /
g S g S |
JCPT-HD/DC 78
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@m

Optiune

Pin modulul de frana Loc7 SIBAS Pin SIBAS Pin SIBAS Pin SIBAS Pin
. culoare | Loc NU. . | cuoare | Loc NU. D. Culoare Loc . oome NU. Culoare NU. Culoare
JCPT0808DC~1612DC Circuit de control al cablajului
1 FrangRD (stanga) | 6 10C GRAVT ECU 1 GND-1 BK sol ; - 1 wH 1 wH
Pin ECU 2 ID.//|  FrangBK (stinga) 7 / Frana|BK (dreapta) 2 18 GN/YE ECU 2 vor 2 vor 2
3 / / 8 9C BYRD ECU 3 0108 BWYRD LOC3- 3 0 3 RD 3 RD
NU. Culoare /| Loc/ NU. ID. Loc NU. ID. Loc
N 4 11 a 010A-6 RD Py 4 - - 4 GN 4 BK
| o 18 Culoafe 1B GNNE CAN_H 1c | culohre 1CGNRD POTSA FrangRD (dreapta) | 9 utere 0101 GIWH LOCH 4 GN Modulul de control al platformei
5 | 10agn/BU ECU 10 GIID-11 BK sol 5 5
| v / / 2 | 28GNRD T 2 || ro Putere ° . Rl Ecu 5
3A 34 BN/YE Indicator de suprasarcind 38 3BBN/BK sol 3C3¢ GNAR Senzor de presiune
4n 4 RD Putere 48 4B WHNVT Senzor de unghi 4c | 4c GNWH Controler de unitate ollo
5
5A54-1RD Putere B 58 GNYRD Controler de unitate sc | scGpnE Controler de unitate —I
6A 64 VT/VE Supaps de ridicare 68 68 WH/BU Supapa de ridicare 6C 64 GN/G Controler de unitate E o]
7a | 7aBNMWH Supapa inversa 78 7B WH/BU Supgpa stanga de directie 7¢ | 7cWHBU Virati supapa dreapta ! Qe
8A84-1 BN/GN Contor pra, controler de antrenare 88 88 BN[RD corn 8C | sCWHNT Controler de unitate |
9A 94 BN/BK Controler de unitate 98 9B WH/BK Buzzer 9c | 9cBp/RD Modul de frana !
incarcator
Comutator pentru gropi, Drive 6 10 |
10A 1pA GN/HU Modul de frana 10B 10B-1 WH/B 10C 1pC GNAYT Modul de frana [@lEEE]E) protectie lainca
Controlor i rotectie la incarcare
- |DEEEE.
11A / / ’ 118 11B BU/RD Intferupator limita de rididare 114 11C GN/NVT Senzor de inclinare: |
12A 1pABN/G Jos 128 | 12BBNWH sus 12C 12C GN/BU Intrerugator limita de ridicare in jos \ i k
/ | | I
Motor de antrenare RD ’, X X 010 BN/GN 1
Frana (stanga) | | " S ——010-1BURD —— 3
o 3 |— ——— = 0102RD/BU [ Bl commmracnse
1
RD ! xR . o 0103R0 —— B
Frana (dreapta) | | | \\ n 1 L 10naENRD 5
| | ~ - |
——— =} La F1 din Drive Controller =
Excitare (stanga) | | — — — — — — ] ! [ O1ATBNWH T 5
EXCITARE BU/RD —— ] ll I— ST 12A BN/GY 4 Comutator
— 1] 1 128 BN/WH 6
Excitare (dreapta) | |
——— =% La F2 din Drive Controller 1] |
1 1
o 010-1 BURD  —
e PRI
: 010A6BURD —]
1 L) |
| '
————— e | — 001 RD
= el Siguranta 7A
5 0103RD
| Loc3 Pin Delphi LocG Pin Delphi |
1 NU. [ ID. | culoare Loc NU. 1D. Culoare Loc NU. 1D. Culoare Loc NU. 1D. Culoare Loc | 010-4 YE 87 g
- 010-5 RD/BU 86
A | 001R] J01gA-1 Modil de control al platformei GN/WH A 001 RD J010A-7 BU/RI —_——— Releu
010A-2 YE 30
i B 2B GN/RD ECU K 010B BYJ/RD Platform Centrol Module B 010A BN/RD Comytator cu cheie K019-5 RD/BY| Releu | 85
d'l Prothctie la thearcare € / WH L 3AGN/YE ECU C01pa-6 BURY OPRI L 3A BN | indicator de suprasarcing '
. o | 12BBNMWH ECU u 3BBNBK ECU ) 128 B/WH Com{tator basculant M GjiD-2 BK Sol L -
f——ou S Indi de &
F1 son =323 La excitarea motorului de antrenare | o 124 BN/GY ECU N GND-2 BK Sol o Comuthtor comulator 12A BN/GY N GND-3 BK sol END-1 BK indicator de suprasarcin
Excit
xcita ie F 5Al2RD Putere / P / FO01pA-2RD releu P/ /
F2 s ™22 La excitarea motorului de antrenare 1 Far
| G// R 1 1 / G/ / RIN 21014 RD
B 001RD : H / / s / BK Protectie la incarcare H / / / S 010A-7 BUR] !_4_|‘ ES .
Circuitul principal 1
. B-BK |
" CONTROL+ RD/BU
Contactor DC ! ‘__:|——105»2 WH/BU
| CONTROL - ASTA | _— B WH ———— qmzng,  Commersengn
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Controler de unitate i A ] 5
| Contactor DC | " s 010A-10 RD
'
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] : o n : 010A-13 RD [V —
r | 3 r|; o o ‘_l 12CGN 7 Ridicatiin jos
1 I 1 — NC.
| i} o o | 010A12 RD 12 Comor s e
' 1] n 1
Pinul de control a conducerii 010A11 RD 1
11C GNAT 2
NU. ID. Culoare Loc NU. | 1D. tlocul de cgloare NU. | ID. Lpcul de cfiloare A ¢ senvordeind|
H s 8-3BK 3
1 B+8 RD Putere 13| / 2a | 1 / r 7 . s
i . H Loct Pin Delphi
2 8C WHNT ECU 14| 7ABNWH EC] 25 58 GN/RD) ECU i
Locz Pin Delphi NU. cul Loc NU. | ID. Cliloare Loc 5 i
3 6C BN/GY ECU 15 | BABN/GNECY// 26 | / 2 — | supapaderidicare
NU. | . | culoare | Loc NU. 0. | Locul df culoare A D./ / J 11BWH Ridcatiintrerupatorul de limita
4 %A BN/BK ECU 16 / 27 ] I ML A=y 11 — S 1 Y-y NN, OMMN. o e—_—— T
A01pA-2 RD Putere J 118 BY/RD ECY| Puterea senzorului de unghi
5 ac GN/WH ECU 17 | 108 WH/BU EQU 28 | 1 / B / RD K /WH+GN Senzor de presiune
p s ¥ . ] BO1DA3RD Putere K 3C GN/RD ECU L8 senzonibide presiune RO—— 1
CO1pA-4 RD P L / / / 2
. 7 " - ” T ; Co1pA-4RD Putere L / / / urere WHHGN Senzor de unghi
B . BK 3
o ” p ; Orametru D 01pA-5 RD Putere m 6B WH/BU ECU| D 010A-5 RD Putere " /RO Supapa de ridicare
8 UPA Vot Pentru Program 20 31 —
108-2 Wi/ orutator penru gropi /A
— B ” y o e ey o = s 0B-2 WH/BU Comutator pentry grop N kst Supapd de ridicare
9 GN Pentru program 32 3
F 12C GN o ator limita de rids P B BK Sol
F | 12cefBuECy P GND-8 BK Sol o i e © RO————— ¢
10 Cgntactor CONTRPL+ RD/BY DC 2 | / 3 | / e
G 4B WHNT ECU R GNP-9 BK sol 19 / WHGN Senzor de unghi R 78K o WH4GN A Senzor de presiune
11 CONTROL- Contactor DC 23 | / 34 50 BN/YE|ECU al senzorului de presiune e —
H 11C GYVT ECU s / / / I
12 EYCITARE BU/RD Excita ie S 2 / H 11CGNVT Senzordenclnare s / / / [
JCPT-HD/DC
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GND-1 BK(16)

B | |
Schema electricd de principiu JCPT0808-16120C | s83 51 fm— | GND-11 BK(16)
N pPcy :—-
| { miner |
PE % 01047 BURD(16) —% 010A1 GNWH(16) <4 GN(18) = | |
T e
[ 9 10
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M1
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| 1
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| |
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1B GNIYE(16) . < >mc >— 10C GNATT(16) —_—
BK4/0) 3
1C GN/RD(16) 1c { (4/0) ul
»9C T scBuRDIE) [—
BNRD(16) D 28 GNRD(18) n <
01082 YE(16) ‘ SAZRO(1S) > i o oA GBI BXCITATION BURD(1E) e
. 01042 RD(1E) 01046 RD(16)
® 01043 RD(1) B+-8 RO(16) R "<
— RO 0104 RD(18) 2cR0016) o
4 . . 4ARD(16
< 010ASROQD) D 01045 RD(18) (16) n < 0B WHBLIE) L v <
1RD(16) sn
- RO(16) (16) <
8
A A A - T <<
o m @ 9B WH/BK(16) % s <
%mawwsuus)
sQ4 1 Q ec WHNVT(16) 8CWHNVT(16) 2 <
B1WHED) 102 WHBUE) 3 > 1082 WHBUE) 1081 WH/BU(16) o8 <
SR T T ecanGYI6) 6CBN/GY(16) 3 <
Q2 g e
010412 RDE0) 12C GNG0) )@ nceNBUIE ke 1ac
< — R e Ty SEP oABNIBK(6) ‘<
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' l_______________J Rl TABNWH(16) 7ABNWH(16) <
she r _— 128 BN/WH(16) @/ 128 BNWH(18) 128 <
1 ) 010A1 BNAH(1E) > 58 ‘> 58 GN/RD(16) 58 GN/RD(16) 25 <
g declin
H A 12A BN/GY(16) @ ABNIGY1Y) 10
sc 34
I Sesc T 5CBNIYE(16) 5CBNIYE(16) <
22vDC 1 J/"‘\ senor de ivel
< oomirony \ru/ - ncewTaE > neewTan L e < S S souows SABNIGN(E) 5 <
3
842 BN/GN(16) —_— o<
! i o f‘\ J——
Semor deteinare 1 HM 2
N "
RDER2) \ASWJ, WHGN(22) @}}_ WHNT(18) @ < \___) o<
2
5 < wi
— E i < <
K /“\ Senorcepresune T>en 6AVTIVE(16) LI GND3IBK(1G)
| RD(22) L1 WHSGN(22) (5> GNRD(S) e 3¢ o .
A
s > wa IIF_Irﬂ F—
£ H -2 7B WH/BU(16) GNDABK(1E) e
B3 BK(20) — — a2 JrE— -
. HLY w2 ﬁ
: wa H
: ' 010A-14 RD(20) —@— I e ] ASTA(20) RD(20) C}— BBWHBUY) 1 68 < W 4
|H| - 7CWH/BU(16) U GNDSBK(1E) T Tm .
— o : 3
GND-1 BK(16) ﬁ"l“\-l 3ABN(1E) @_\ MBNNENE) "3 81 h
K1
r 38 BA/BK(1E) ( . < > 88 “,‘-,_ 88 BN/RD(16) ) GND-6 BK(16)

contactor DC

GND BK(14) GND-2BK(16)
il 7 I
inrerupator ASTACD) N BK(18)
B8K20) 3 GND-8 BK(18)
:
' o : s J/ \L |
BBk19) IIIIIII
ROW@/0)
BK@0) 8K4/0)
<[P conecortemicu s gauLocz < efecor e cuzonteaLocs
2
@( =Conector DELPHI cu 16 gauri LOC3 <7} conector stmas u s ertci Loy Nota: Dac firul nu este marcat, acesta este 1AWG sau 0,8 mm
JCPT-HD/DC

£ GND-11BK(16)

€ GND-1 BK(16)
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L | Modulul de control al platformei | GND-1 BK(16)
JCPT0808-1612DC Schem electrica | 3 sz |
N PCU :I_| .
I _ Joystick | GND-11 BK(16)
PE %— 010A7 BURD(16) —@4:— 01001 GNMH(16) [ [ GN(18) T4 [ |
LED T SB4
I Platforma E-STOP ~L Drive Joystick | o
Intrare 110-220VAC | Om mort | 9 0
— 010:5 RD/BU(16) (} 0108 BU/RD(16) <3 RD(18) 3 [ 4\ s2 | BM1
Virati la stanga
| A | -} roci)
N | Pt POTSA | 4 Frana
Incarcator
1CGNRO(16) <J5 ASTATE) > ® T oses | JI—{ F—oki6)
| ~ | 7
! o |
1B GNIYE(16) 2 VE(1S) e 2 [ | 9
<w b\ T S I I ;
! ) " |
"-4,_‘_ — sk
n 4 0 (16)
] GND-1 BK(16) < WH(18) 1 s Viteza mica | o
r T1 seg | 3 . 4 Frana
| Indicator de viteza mica ~ Comutator claxon | ¥ = RO(16)
| 8 @ | i RD(4/0)
1 Buzzer | A 8 s —_—————
I | I Excita ie |
SB2 MC1
-} e
T o L = A ASTACIE) t f ASTA(16) F1
(OPRIRE DE EMERGARE la sol I |
§— RD(4) + + BK(4) o T
| PO R S |
e L e T
| i e I
010-1 BU/RD(16) S
) < ssTare) | t ASTA(16) 2]
B RD(4) } { BK(4) i
- [ I
1B GN/YE(16) . < mi0c 10C GNAVT(16)
1C GN/RD(16) 1o BK(4/0) 0P
> 9 >_ OCBURD(16) e Motorul pompel
010A BN/RD(16) 2B GN/RD(18) 2B {
010A-2 VE(16) SA-2RD(18) > iAo 10A GN/BU(16) EXCITATION BU/RD(16) T 2
g ! RO(18) RD(16)
) RO(18) RD(16) BB RD0E) e
S 010A4RD(0) 4RD(18) 2CRD(16) 0 <
r X X 4ARD(16) 4aA
< 010A5 RD(20) 010A'5 RD(18) (16) < 108 WH/BU(1) < v
> 5A-1RD(16) SA
- B+ARD(16) (16) <
F_| A 8
——< = 010A10RDQ0) B2 W Buzzer K s
oo Comutator pentru groa sanga JBK(H
m Nlﬁ:‘ 98 WH/BK(16) 98 < o
€———  10BWH/BU(IE)
sQ4 IQ ac WHNT(16) 8CWHAVT(16) kS 2 <
B-1 WH(20) 10B-2 WH/BU(20) %@— 10B-2 WH/BU(18) 10B-1 WH/BU(16) 108 <
Comutator pentu groa areapta
Tntrerupstor limits de riicare TH6C o GCBN/GY(16) CCBN/GY(16) et 3
SQ2_ o
A 10A12 RD(20) 12C GN(20) =0 12CGN/BU(1S) ke 12C
b < < >9A ) 9ABN/BK(16) 9ABN/BK(16) < 4 <
__________ Ridicati intrerupatorul de limita
f sos TN ses TN sor TR ses T 1o TR
H R e e 010013 R020) J5¢! 2 0 2 159 118 WH(20) Q}‘; IBBURD(1E) ek 118 > 4CGN/WH(16) 4CGNMWH(16) s <
t [ T
(Optiune)
' R P 1 R | - ) R
sus
2 . 128 BN/WH(16) @/ 128 BNAWH(18) 128 <
010A1 BNWH(16) }sa ‘_) 5B GN/RD(16) 5B GN/RD(16) < 25 <
1 Jos
. H & 12A BN/GY(16) @ T2ABNGY18) et 128
)sc “/-‘— 5C BN/YE(16) BN/YE(16) 34 (
T Baterii
TN semne
2av0C e ol0aT1RO1) e T1CGNVT(1S) =0 TMCGNVT(8) ™ 11C Sa 841 BNIGN(1S) SABNIGN(16) s
L
' BAZBN/GN(1E)  ————————
v i <0<
1 (/-\“ "
RD(22) As:‘) WH+GN(22) \@> WHNT(18) 8 < \,_/ < <
2
— 5 < 3 wi Supapa de rid
a KAl upapa de ridicare < <
Senzor de presiune TH6A TH—— GAVINE(S) LI GND3BK(16)  ————————
/_Ej RDE22) st WHGN(22) \-@ GN/RD(18) ¢ < B .
A Virati supapa stanga
Releu 8 w ﬁ o
5 =8 >_ 7B WH/BU(16) GND-4 BK(16) H}_.
B-3BK20) > — K22 Supapa de ridicare U
. HL1 w2
H ﬁ wa Virati supapa dreapta i
: 010414 RD(Z0) —@— P — R0(20) = 0> 6B WH/BU(E) ® < f
LI TH7C o 7CWHIBU(IG) GNDSBK(1E) ;
L H
GND-1 BK(16) k1 3ABN(I8) @ 3JABNNVE(S) o< - com
Indicator de suprasarcina 88 s 6 GND-6 6 Km1
X 38 BN/BK(18) L3 < 88— sBENRD(E) ND-6 BK(16)
GND BK(14) : 3 GND-2 BK(16) Contactor DC
sB1 L<P GND-3 BK(16) N GND-2 BK(18) FR.
Gy ; N GND-7 BK(18) )
B BK(20) P GND-8 BK(18)
'
N BK(22) R GND-9 BK(18)
\l/J, i <E— GND-11 BK(16)
B-BK(14) IIIIIII . eGND“BW“
RD(4/0)
BK(/0) BK(/0)

<)< =16 Pozitie conector DELPHI LOC2

<)< =16 Poziti

Conector DELPHI LOC3

dgKPazit,ie Conector AMP LOC4

<[¢]< =5 Pozitie Conector SIBAS LOC7

NOTA: TOATE FIRMELE SUNT DE 18 AWG SAU 0,8 mim DACA FARA OBSERVATI CONTRARE

JCPT-HD/DC
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Schema cablajului JCPT0807DC-bucla de control

2o| s

prem———

JCPT-HD/DC

i o|[e
loc/ loc [IEWE PV p— loc
motor
1A o |1 8 wH 1c 1C vefde/rosu [ —
| / / 3 28 margrrosu Jo— 202¢ fosu !
Loc7
Definirea pinului conectorului SIBAS efinirea pinulul conectorulul Definirea pinului conectoruli SIBAS Definirea pinului conectorului SIBAS
3 b 38 3B alb/fegru - 3€ 3¢ femnal spnzor de pfesiune verde/rosu | Definirea pinul ORI STBAS)
| Nt s [ I—
4A4Aosu [ 48 48 albfolet semhal al senzorului de inclinare 4q 4C verdefalb conwler e untae N iy csesres ot
1 GND-1 negfu
SASA e 58 5C5C ! =
1l 2 1B Contdoler ECU vprde/galben 2 " 2
6A 6A blectrovaly cu ridicare violet/galben 8 & i 6C 6C aro/gri Contole de st -
3 o108 i 3 . 3 -
SC albastrurosu onector K
7A7AY. controlef de unitgfe maro/alb 78 o Io/al 7C7C pib/alb S — _— ! :E 3 -
- 4 010A-1 Verde/Alb LOCH Conect 4 - 4 =
8A8A brar mardverde, cqntroler 88 88 marg/rosu sonerie 8C 8C plbviolet Controlrde ot GND-2 negru ! ki onector) 4
5 5
5
9 9A7 controlef{de unitatd maro/negru %8 98 alb/fegru dectmion scac [——— | 1 Contfoler ECU vprde/rosu 5 _
- 12C verde 1A
10A 104 bobina d frana verHealbastru, controler e antrenpre 10B 1081 intrerupatqr de groafa alb/albastru, controler de antrehare 10C 1pC bobin de frana vrdenviolet, controler de antrenare
12atalb ] 24
1A / ’ . 18 118 intrerpator de linfta superioars albastrurrosu 11C 11§ semnafsenzor de hivel verdenviolet 10C-1 VerdenViolet :ﬁ ncareator m — i g e
12A12h marorgi st it 128 128 marpralb s 121 furerup s i— e A verdafalbast ] GND-1 negru P
| g H
| 010 marofverde 1
| " S 0101 albastrurrosu =] 3
12A12812C 0 n u 010-2 rosu/albastru B1 comutor cuchee
LI () sy ——] o
3 0o
| \\ on 010A maro/rosu 2
| X o [/ |
controler ECU __________________________‘______________ i n n n e — R —— e — I 010A-1 maro/alb s
i [/ n n == 124 maro/gri 4 comutator
| [/ n n | 128 maro/alb 6
: 0 ona |
1] n n n ! 0101 e B
¥ —Fi2
| N ) | 01046 albastru/rosu
| : s
|
GND-S negru S— 001 rosu =
:' nsgurre
i 0103105y ===
7Calblalbastru |
T Loa Deina pinului conectoruluiDelphi LocG Deina pinului conectoruluiDelphi
B+ 001 rosu GND-4 negru
[ e——— s sgudarosie Toc Nr. termifbl, . fir, culoafea frului Unde 53 mergeti Nr. terminl, . fir,culbarea firului 01 rosu oc 010-4 Galben 57
7B alblalbastry == | —— 0105 — s
N— 3 BA negru | A B+ J 01041 maner dd control superior verde/alb A Asigurare 101047 albastru/fosu Cr—w— releu
GND-3 negru ™" 010A-2 Galben ™ 30
R ' 8 Protectifl incarcard a controlerului ECU K albastrurrosu B 010Aintrefupator c cheie maro/rosu K 010f5 rosu/albagtru reley enp .
BF+ FUSET rosu 6 violetgalben =’ | '
| | C P o mararrosu 28 L 3A confoler ECU|maro/galben < L 3un
| | o Controldr ECU mao/alb 128 M Controfer ECU 3 alb/negru D Comutatpr cadran maro/alb 128 M GND-2 negru 3Amaro
H | st Controllbr ECU m3ro/gri 12A N 8- pamdnt negru 5 Comutatpr cu cadrin maro/gri 12A N GN-3 negru GND-4 negru =]
. FO10p-6 rosu 4 58 Ma controler ECU F010p-2 releu galben 4 franei
Definita pinuli 1. conectoru controleri unitai
G 12AZ Whie Drive Cpntroller R/ / S 121 Comutator alb de eliberare alfranei R //} [e—
o 1 : 010A-15rosu
H 12C-2 verde controler ECU s Protectle rosu delincarcare CP H 12C verdp intrerupfitor de deblocare a frafei S 010A albastru/rgsu = =
1 Coftroler ECU 10AZ56 Controler [ECU verdgviolet 10C-Z ! B2 negru
2 FUSE2 rosu rinee 665-2 Bobia contactpr DC maro/albastru ! | J
B+-Zrosu 1
el Ll Bobina contactor DC = 108-1 Alb
68 Se——n
4 Corfrroler ECU JA-Z marofalb 8 Controlpr ECU 6q marorgri ! | i 010A11rosu =] suscarrons
| | |
| H s _—_— :
Definii pinulu 1 aconectorul contrlerulunita ) 010A10105u = snisuaroms e
|
» » contactor DC
1 8 / ’ ’ | :EHEa\b 13
! 010A13 14 e
201 9 / / / rosd
5C ontroler ECU 10 JMPR = = = = = T = = - — - — - — = — = — - —— - —
12Cverde n
4 ’ / ’ " / ’ ’ e [P—
| ] 010A-12 r0su 2
s 8C Corftroler ECY alb/violet 12 12A-Z Conectr alb LOC3| !
/ ’
6 108Z Controldy ECU albfalbastru 13/7/ 01011 rosu A
/ ’ 14 JMAR verde/galhen N e TCverdeniolet 2 senzor de nivel
83 negru 3
[ v
Definifa pinul 3. conectoruli controleru una —
N . . Loz Deinia pinului conectorulu Delphi Loci Definiia pinui conectorului Delphi e e e
i i e o s e USSR Fp—— - loc
18+¢-1 Rosu 6 Controler| ECU 8A-4 maro/verde e T e e e e e R e
2 o AOI0A-2 rosu s J Controldr ECU 118 Albastru/Rosu A / / J 18| . —
] 1
BO10A3 rosu J— K 3¢ Confroler ECU verde/rosu B/5urba de alimentjre cu sengor rosu de inclinare si presiune /senfor de prasiune alb + verde
3 L L 845 albrerde =] 2 Sencor deindinare
CO10A-4 rosu e L Controler[ECU verdg 12C-1 C 01084 rosu Comuter L 12Cir pa a 3 —_— s
4 4C Contipler ECU ferde/alb 9 10 Controled ECU 9A maro/gri
5 1 1 i 1 1 i conordeore D 01GA-S rosu e M Controlpr ECU mgro/albastru 6B D 010AS rosu ey M / Elecrovalva rpsie in jos
£ 1082 ControlerfECU alb/dibastru N GND-7 Pamant negru st 108 alb/qibastru [E— N /albgstru Er— A
conoler deunae F 10813 Controler|ECU verdp/albastru P GND|8 Pamant fegru F / / /PBnegru e Libsverdis A
1 "
G 48 Confroler ECalb/violet R GNDf9 Pamant fegru G /alb+vede senzor de RAinclfhare neafira si maga senzor de presiune I 8
H 11C VerfieNViolet fontroler ECU S GND-11 Pamfint negru H 11C verdpviolet inclinare senzor de nivel s e e e o o i e i . s e i, i i s . -
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JCPTO807DC Circuit de control al cablajului

2G| D5

Modulul de control al platformei

L [~ 010-1 BU/RD

- a0
NU. | 1D.Clloare// Loc// NU. 0. | culoare Loc NU. | D Loc ! O[O
Motor de anrenare
1A 18 18 | GN/YE CAN_H 1¢ | Culopre 1C GN/RD POT SA |
2A " 28 2B BN/RD Comutatorcu cheie 2c2q RD Putere d
3A 3A BN/YE Indicdtor de suprasarcing 3B 3B WHYBK Sol 3¢ | 3cepmro Senzor de presiune | Loc? SIBAS Pin SIBAS Pin SIBAS Pin SIBAS Pin
aA 44 RD Putere 4B 4B WHNVT Senzor de unghi 4C4qGN/WI Controler de unitate i NU. ID. Culoare Loc NU Culoare NU. Culoare NU. Culoare
5A 54 RD Putere 5B 5B BN | Comutator de eliberare g franei 5f 5C BN/'YE Controler de unitate | 1 GND-1 BK Sol 1 wH WH WH
6A 6/ VT/YE Slipapa de fidicare 6B 6B BN/BU Supdpa de ridicare in jos 6C 60 BN/GY| Controler de unitate | 2 18 GN/YE ECU 2 vor 2 vor 2
7A 742 BN Drive Cantroller 78 7B WH/BU Supdpa stanga de directie | 7C | 7CWH/BU Virati supapa dreapta 3 0108 BUJRD LOC34 3 RD 3 RO 3 RO
Frana (stanga)
Contor ora, Conducere 4 010A-1 GN/WH LOC3J 4 N 4 GN 4 BK
8ABABN/GN 88 8B BNJRD com sc | scwHNT Controler de unitate
Controlor 5 1c GN/RD ECU s 5 s 5 SI
9A 94 BN/BK Drive Cofttroller 98 9B WHYBK Buzzer 9c | scBp/RD Frana
Frana, conduce Comutator pentru gropi, Drive ncarcator
10A 1DA GN/B| controlor 108 1qB-1 WH/B Controlor 10C 10C GNA[T BrakeDrifie Controller 101 GNNI:’ZJ Protectie la fncarcare
- S, E - i
1A |/ / / 18 11B BP/RD Intferupator limitd de ridifare 11 11C GN/VT Senzor de ncinare 10A-1 GN/B
Intrerupator limita de ridicare |
12A 1PA BN/G] Jos 128 128 BN/WH Sus 12C13C GN : e
Comutator de eliberare a franei |
1 s
A 12B12C | )
1
| [ H
’ ' oo o
| 00 i
| [/ i}
B . oo ]
i : | -
| Virati supapa dreapta 1
| Supape
B+ 001 RD |
’;‘ | Virati supapa stanga il Loc3 Pin Delphi LocG Pin Delphi
Circuitul principal = BABK i | | NU. | . | culoare Loc NU. 0. | culoare Loc NU. . | culoare Loc NU. 0. | culoare Loc
l | A B+ RD Squrorss 01QA-1 ModUl de corftrol al platformei GN/WH A 001 RD Sy 01047 BU/RD)
e FUSE RD | I Supapd de ridicare — J pl J
i L | | B 2B BN[RD ECU K | 0108 BY/RD Platform Centrol Module 8 010A BN/RD Comutatorc chele K [ 010-5RO/BU Releu
| 1 c cp Protedtie la incarcare RD L 3ABNIVE ECU C01pA6 BU/RD OPRI L 3A Indicator de suprasarcina BN
| | D 128 BN/WH ECU M 3B WH/BK ECU D 128 BNJWH Comutator M GND-2 BK sol
Pinul 2 al controlerului unitati | i s 12ABN/GY ECU N B- BK sol s 12ABN[GY Comutator N GND-3BK sol
F01QA-6 RD Putere P ECU Eliberarea franei
NU. | 1. | Loculddculoare | NU. | ID. | culoare Loc Sigurar 104 ! | FO1gA2 YE Releu P 58
T 10hzonved ecu s | roczotmr U | i G12pZWH Controler de unitate R 5B/ | BN/ /
I v S . © — G | 121 Comutptor de eliberare a franeiWH| R / / /
2 FUSE2 RD s 6 | Contactpr DC 68- BN/BU 1 | Protectie la incarcare
H 12¢C Comutptor de deblocare a franei GN S 01dA-7 BU/RD}
B+ZRD
31/ / 7 / / / Contactor DC. ——
47AlZ BN/WH[ECU 8 6C BN/GY ECU I 6BZBN/BY |
| X "
—| H s
Pinul 1 al controlerului unitatii )
‘ | . o0
NU. | 1. | toculddculoare | Nu. | ID. | culoare | Loc Contactor DC 0 on
1
7 / 8 / / / ; ﬁ | 0o
211 ! 9 / / / o < 14 | ! n n 0o
8 |
pEEELEEL—— | o oo
3 5CBNIYE ECU 10 JMPR GN/YE @@@@@@@ I ‘|'— 0
4 / / / " / / / ' 7 | ; : i i n 0o
| 0o
5 8CWHNT ECU 1212AZ WH LOC3-G [ Il oo
610 WH/Bl ECU 13 / / / |
! n In o
7 / / / 14 JMPR GN/YE 4
A
H s
L] A k) ]
N 1 . Loct Pin Delphi
PinulJ3 al controlerului unitatii ! Loc2 Pin Delphi
NU. . | culoare Loc NU. | 1. | culoare Loc
NU. ID. | Locul df culoare | NU. ID. ] Culoare | Loc NU. | 1D, | Loculdelculoare | NU. 0. | culoare | Loc
A / / / J 18 | wi Ridicati ntrerupstorul de limita
1B4Z-1RD2 Putere 6 | 8AZBNJGN ECU A01pA2 RD putere | ) 118 8/RD ECU "
Puterea senzorului de unghi
i 501pA3 RD putere K 3¢ GNJRD ECU 8 ’ RD K /WH+GN Senzor de presiune
5ia senzorului de presiune
3 81 ;
C 01pA-4 RD Putere L 12C-1 G| ECU C01pA-4 RD Putere L GN | intrerupator limita de ridicare
4 9 e
4C GN/WH ECU 9AZ BNIGY ECU Orametru D 01pA-5RD Putere M 6B BNIBU ECU D 01pA-5 RD Putere " 12¢/| RD Supapa de ridicare
5 /
! ! ° ! / st | 10B-2WH/BU ECU N GND-7 BK Sol s 108 WH/BU / Comutator pentru N / e Supapa de ridicare
F | 10B36fBU ECU P GND-8 BK sol E B sropis P B BK sol
Controler de unitate G 4B WH/VT ECU RGNP-9 BK Sol Solul senzorului de unghi si
G / WH+GN Senzor de unghi R / BK
H 11C GNVT ECU S GNp-11 BK Sol al senzorului de presiune
H 11CGNVT Senzor de nclinare s / / /
JCPT-HD/DC

E 010A-15 RD
,_ B-2BK

J:T__~_—[: N

12CGN 1A
12A-1 WH 2A
Comutator de eliberare a franei
58 BU
———GND-1 BK 4B
010BN/GN — 1
— 3
I O102RD/BU T Bl commmravcrme
[———010-3RD B
010ABN/RD — 2
010A-1 BN/WH ~ ===| 5
12ABN/GY = 4 Comutator
12BBNWH = 6
010-1 BU/RD
OPRI
010A-6 BU/RD
001 RD
Sigurants 7A
010-3RD
0104 YE 87
——0105RD/BU — 86
= Releu
010A2YE —— 30
85
Indicator de suprasarcina
GND-4 BK

10B-1 WH
Comutatorpentru gropi
010A-11RD == 1314NR.
10B-2 WH
Comutstor pentru gropi
010A-10 RD 1314 NR.
11BWH 13 Ridica
NU.
010A-13RD — 14 Comutator delimtre
12CGN 1 Ridicatiin jos
NC.
010A-12RD = 12 Comutatordeimare
010A-1TRD —1 1

1CGNNT
B-3BK

Senzor de incinare

Supapa de ridicare

) 3
ag

2 LRC ] senzordeunghi
a0

3 1 2

c

A Senzor de presiune

B

Optiune
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| ot de ol lfomel | EcY Schema de cablare a principiului JCPTO807DC mct
pPcU
[ Li; | JMPR GN/YE(18) — 4]
l méner | 10¢]
LED POT SA
[ B4 /"q | 5 TA(18) <[5 1C GN/RD(16) Ko< 3 C8 31— 8C WHAT(18) sCWHNT(E)  —— 5
_T' CANH I
[ " L rz vE(18) <{Zle—— 18 GNVE(1) e g1 < 2 C5 2 5CBN/YE(18) 5C BN/YE(18) =3 <
. 4 L ascimies e s B3 >B10 31~ 10B-1 WH/BU(16) 108-Z WH/BU(18) b
o 4 GN(18 <{alren1 GN/WH(18) —] e
| . A ® T 8 (1) 433 1082 WH/BU(18) 2{ZB— 1082 WH(20) — 010A-10 RD(20) —= 12AZWH(8)  —fE12<]
- = 3 RD (1) e [
[ I’ r 2 A7 3 7AZ BN/WH(18) 7AZ BN/WH(18) —1= 4=
Activare ridicare 8 [r—— . WH (18) e g
[ SB6 ® I > C6 1 6CBN/GY(18) 6C BN/GY(18) —r8d
| e —— "—T' | Q10 31— 10C GNAVT(16) 10CZ GNAVT(18) 54 »
l ESW I ﬂ | *A10 31— 10A GN/BU(16) 10AZ GN/BU(18) <
s 121 6B-Z BN/BU(18) o
PR
[ I 588 Sonerie B4 | L3 108-3 WH/BU(18) {EF— 1081 WH(20) 010A-11 RD(20) ——e cUsE2 RDU16) le2 o
[ wompeta L | ] ' Comutator pent gropi S04
> A9 2 9A-Z BN/BK(18) 9A-Z BN/BK(18) <9 <]
l | 3 C4 3 4C GN/WH(18) 4C GN/WH(18) —F4g "
> A8 3 8ABN/GN(16) i i 8AZ BN/GN(18) 54
_—_—————————————— v [RE—— sA3 8021 RO0E) L
12C2GN (18) ——=IHE— 12CGN(16) —': — 12A1 WH(16) >(r L
> 85 SBBN(18) <[BE— sgsute) T GND-1 BK(16)
010B BU/RD(18)
HL2
————<(E%—— 010A-7 BU/RD(16) =) 010A-1 GNAWH(18) > A3 3 3ABNIYE(S) <0 3ABN(18) v GND-4 BK(18)
e 1 2B BN/RD(18) —fBw o JR——
controlerde unitate
010A-6 RD(18) —<<9— sroie) —K A< >C12 33— 12CGN (18) 2 1261 6N (18 Intrerupator ——{LP— 12C GN(20) —-“':QZ 010A-13 RD(20) —a—e
B+Z RD(16) —<—8— 5ARD(16) —F A5 < de limits - — - = VRD (4/0) =
lntrar:mooryov ' B+Z-1 RD(18) —<<@®——crp(l) — Q2= 811 3— 118 BU/RD(18) —+—=— 118 WH(e0) —TA 1 I AN N, 010-14 RD(20) Eca |
, [—<&—— 010A'5 RD(20) —<{B)&———— 010A-5RD(18) — <9 sQ1 $Q55Q6 5Q7 5Q8 Comutator anti-
coliziune (optional)
fé (é f:: << oi0a4rDR0  —<(QE———o010A4RD(1E)  —<<@ == T
<{Epe 010A-3 RD(18) — — 8A-1 BN/GN(16) —_— :}— GND-10 BK(16)
B2 A Ee———— 010A-2RD(18) —y d\fuzﬂ-m ez
B+ARD(16) —le— > B8 21— 8B BN/RD(16) i F GND-6 BK(16) motorsdesnire
1
" 12B BN/WH(16) —>{B— 128 BN/WH(18) —f<B12 < > A6 21 6AVT/VE(16) L GND-3 BK(16)
5 Wi
i 1
v ' ' i A 124BN/GY(16) == 124BN/6Y(18) —Ra2<
§ 1 N declin w N
8 > C7 31— 7CWH/BU(16) L GND-4 BK(16) —e
sonerie w3 W1 BK (4/0)
$ 9B WH/BK(16) —1<B9 <
| | l S W2 BK (4/0)
' 2= B7 3 7B WH/BU(16) GND-5 BK(16) —_—
PENL J (16) L (16)
! Senzor de presiune wa
J— Ls1 3C GN/RD(18) —fa<
— €9 31— 9C BU/RD(16) (e
[ Senzor delciaure Electrovalva inferioars YB1
incarcator " (G — 48 WHAT(18) —f< B4 < > B6 21— 6B BN/BU (18) gc:)
w2 M2 [ePR—
- SA1 -
: C o
‘ | ‘ oo v §—<E—— 010A-12RD(18) e (@ 11c GNAT(18) —fcn < B3 M BWHBKIE) =
E ' FU3 1L
! H L—<{N=— GND-7 BK(18) —=> N
' ; ¢ s in RD (4/0) B
<SpE— GND-11 BK(18) —
I L | ! P-BK (4/0) —p
<{RM— GND-9 BK(18) — =
I FUT B-3 BK(20) 4 B BK(18) <{Prc— GND-8 BK(18) ——=>4——— GND-2BK(16) I e
HL1
GB1 §—<=—— 010A-15 RD(20) —@* B-2 BK(20) —))J e GND-2 BK(16) {p— BF+1 RD (4/0) —p
B+BF+ B-
2
l . GND-3 BK(16) (e B-BK(18) > BABK(14) —
o2 ' GND-1 BK(16) —
'
l baterie
GB3
~=-GB4 B+-Z RD(16)
= KM1
FU2
f : GB+1 RD(4/0) * BF+ RD(4/0)
250A - contactor DC
GB-BK (4/0) i, GB-1 BK(4/0)
intrerupator Qﬁrkzconeuomw cu 2 orificii LOCSB IS} =Conector DELPHI cu 16 gauri LOC2
‘<1>< =Conector AMP cu 2 orificii LOCAB ISR ~Conector DELPHI cu 16 gauri LOC3
2
<LZK ~Conector AMP cu 2 orificii LOC4A Bk ~conector s18AS cu 5 gauriLoC7 Noté: Daca firul nu este marcat, acesta este 18AWG sau 0,8 mm
JCPT-HD/DC 715
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e A T T T T
| cuTE DE CONTROL PLATFORMA | ECU et
JCPTO807DC Schemd electrica
| pcu | LED
51_5 | ,— JMPR GN/YE(18) — T4
| JOYSTICK 10¢]
LED POT SA
I sB4 A ks ASTA (18) 1C GN/RD(16) o< > (8 31— 8C WHAT(18) SCWHAT(18) ———5 <
OYSTICK DEADMAN p—J / CAN_H L —_— e )
| ! g I"Z YE(18) 1B GN/YE(16) K B1 < > C5 3 SCBN/IYE(1S) SCBN/YE(18)
I VIRATI LA STANGA ll—j = INDICATOR DECONDUCERE SB3 L >B10 3 10B-1 WH/BU(16) — 10B-Z WH/BU(18) S
T 4 fZ}e— 010A- — SQ3 s
VIREAZA LA DREAPTA —_— ® ¥ N8 0108 GNAWH(E) =33 10B-2 WH/BU(18) (== 10B-2 WH(20) = 010A-10 RD(20) —3— 12A-Z WH(18) —En
I sB5 PLATFORMA E-STOP L 3 RD (18) ﬂ_‘f‘ INTERRUPTATOR DE sfarsit pentru gropi
I N | > A7 3 7A-Z BN/WH(18) 7AZ BN/WH(18) —fe <
| ACTIVARE LIFT % ———  INDICATOR DE VITEZA MICA ; WHaB) e
| s86 @ | e > C6 3 6C BN/GY(18) 6CBN/GY(18) e <)
L > -5
ACTIVARE DRIVE ID—’I_IL >Q102 10C GNNVT(16) 10C-Z GNAT(18) < 2
>A103— 0 -«
I lSB7 INDICATOR DE RIFATARE :q B4 | A10 10A GN/BU(16) 10A-Z GN/BU(18)
| VITEZAMICA 8 [ o €82 BN/BU(IZ) e o
— SQ4 o
T SBS @ BUZZER =32 10B-3 WH/BU(18) S{EP= 108-1 WH(20) 010A-11 RD(20) —a— FUSE2 RD(16) be 6 e
| CORN 1§ | i : INTERRUPTATOR DE sfarsit pentru gropi
| | > A9 3= 9AZ BN/BK(18) 9A-Z BN/BK(18) —fo =]
[ | > C4 3 4C GN/WH(18) 4CGNWH(18)  — =4 < s
> A8 21 A BN/GN(16) * 8AZ BN/GN(18) e
U Sy e S A e S S U 4 $ CCOMUTATOR DE ELIBERARE FRANE SA3 —b =
v} B+-Z-1 RD(18)
1262G6N(18) =@ 12CGN (16) 12A-1 WH(16) 6 = A =,
>B53 5B BN(18) <[B— 5B BU(16) GND-1 BK(16) W
[~ 010B BU/RD(18) H2
e - Ny - A3 — <D 3ABN(18) GND-4 BK(18)
010A-7 BU/RD(16) =1 010A-1 GN/WH(18) 3ABN/YE(18) (18) L7 S———
INTRARE COMUTATOR CHEIE
—IOK ] 2BBNRD(18) B2 < E RIDICATI IN JOS INTERRUPTOR DE sfarsit
010A-6 RD(18) i 4pRD(16) =——fCA4 ZC123——12CGN (18) #— 12C-1GN (18) —{—12C GN(20) ——";QZ 010A-13 RD(20) ——a _ ;
BrZRD(16)  —<E— saRD(1s) ——1CAS < RIDITIIN SUS intrerupatorul de limita g yzrs —— VRD (4/0) —P
AC100-240v E Br-2-1 RD(18) < 2CRD(16) Fe< =B113—118BURD(IE)  —T—=IBF—11BWH(0) — N I ™ ™ e ] 010-14RD(O) ~ F>—@
INTRARE f (—<#—— 010A-5 RD(20) ——<{D&———— 010A-5 RD(18) — sQ1 SQ55Q6 597(5;3% ,
ptiune)
6] ;b ;5 §—<<— 010A-4 RD(20) —=(C=———— 010A-4RD(18) —<<8 == - = |
B 010A3RD(18)  —<< — 8A-1 BN/GN(16) —@— GND-10 BK(16)
sB2 LpE—— 010A-2 RD(18) —<—y a1 ﬂ. o OROMETRO .
B+ARD(16) ~ ——E— > B8 33— 8B BN/RD(16) £ GND-6 BK(1f) ~————————————————— 3, MOTOR DIN STANGA
3 OPRIRE DE EMERGARE LA SOL i
T T sa2  RIDICA Eﬁ] VALVA DE RIDICARE
——— 12BBNWH(16)  —>OB— 128BN/WH(18)  —B12< > A6 I GAVT/YE(16) ] GND-3 BK(16)
w1
'
! R L 12ABN/GY(16) —={ZB— 124 BN/GY(18) —FA1<
! ' ! ' ! RIDICATI %’ VIRATI SUPPA DREAPTA
82 > (7 2= 7C WH/BU(16) U GND-4 BK(16) —
M BUZZER w3 ——— W1 BK (4/0) —
ﬁl‘« 9BWH/BK(16) ~ —1=BI < R _g’ "
| | [ | t Dﬁl DIRECTI SUPPA STANGA W2 BK (4/0)
t = B7 3 7B WH/BU(16) U GND-5 BK(16) —_—
PENL J 1 SENZOR DE PRESIUNE wWa
- 'E—@(— 3CGNRDE)  —K 3 < =&
= > €9 3= 9C BU/RD(16) €L
. SENSOR DE unghi SUPPA DE RIDICARE -
INCARCATOR \,ﬁw <{CHE— 48 WHAT(18) —fB4< > B6 6B BN/BU (18)
w2 M2 MOTOR DREPT
- satl
+ 3 SENSOR DE INCLINARE . ; . ,
] | ] COMUTATOR CHEE $—<<— 010A-12 RD(18) <{@&— 11connTiy)  —RC< > B3 H— 3BWH/BK(1E)  —
FU3 [1\
' ! 1 GND-7 BK(18) —
' t f in RD (4/0) —Fn
'
S~ GND-11BK(18) ~ ——>>4 .
l I P- BK (4/0) —FP.
I <{RM— GND-9 BK(18) —
FU1 B-3 BK(20) . d BBK(18) ~<{Ppé— GND-8BK(18) ~ ——>@——— GND-2 BK(16) | LGS Le
HL1 —p B+
§—<€— 010A-15 RD(20) —{———————B2BK2) = GND-2BK(16)  —EP——— BF+1 RD (4/0) .
FAR
. GND-3 BK(16) (- B- BK(18) ——— 3 —— BABK(14) - .
1 cm2 \
BATERIE ! GND-1BK(16) ~ ———3— i
6VDC !
GB4
BATERIE B+Z RD(16) o
6VDC U2
E GB+1 RD(4/0) - BF+ RD(4/0)
CONTACTOR DC
250A
sB1
GB-BK (4/0) GB-1 BK(4/0)
INTRERUPATOR
Q@(:CONEUOR AMP 2 POZITII LOCSE S =16 POZITIE CONECTOR DELPHI LOC2
<2< =2 POZITI CONECTOR AMP LOC4B <5 =16 POZITIE CONECTOR DELPHI LOC3
<{Z} =2 POZITII CONECTOR AMP LOC4A <[Bk: =5 POZITII CONECTOR SIBAS LOC7 NOTA: TOATE FIRMELE SUNT DE 18 AWG SAU 0,8 m#n DACA FARA OBSERVATI CONTRARE
JCPT-HD/DC 7-16
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Schema hidraulica - JCPTO808HD JCPT1008HD JCPT1012HD

Cilindru de ridicare
Cilindru de ridicare
/|
Senzor de suprasarcina platforma
Senzor de suprasarcind platforma
. ik
! |
! |
I |
! |
! |
! |
cilindru de directie ! - !
| Ko ZEav3 |
Cilindru de directie, i | |
o _
- S1 2. o
i ORF3> 28
ORF4
| |
| Sv2
| TS -
|
| cv2 Mi@T
| o ———— =
| —
N 0
| e ES
H
AN = il
| FR: 1 —EE
| I_ I . _] \gili _'_ \
| <
=
L g swr sv4
| A\N\V
s [
IM %RW i sl orF
|
L R £ e ) e i e St i i e e e
P T BRK
W= 0
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Schema hidraulica - JCPT1212HD JCPT1412HD JCPT1612HD

Cilindru de ridicare inferior

Cilindru de ridicare inferior

Senzor de suprasarcina platforma

Senzor de suprasarcina platforma

Cilindru de ridicare

Cilindru de ridicare superior

| | |
| L Wi | | L
L« I ,\ | I | | Q
% svs : : )ﬂ fr‘ SV5
i | | RV5
| 2 i i z
cilindru de directie ‘ >|< CV3 | | >K V4
Cilindru de directie i 1 | i 1
L i I o
oSy fs2 L
ORF3>‘< ¢
L JORF4
SV1
MTETEM o
cv2 AV??EIIJ
__%_7
=
[
1| | — [ O
- ?Rm S8
| T | 7 RV3 — SV3
e = an
FR: | . -
RS &k
<l
Wi iTRsv2 7
@VAVA‘I'

—— —p—————- @
P T BRK
M=D &

8-4
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Senzor de suprasarcina platforma

Cilindru de ridicare Senzor de suprasarcina platforma

Cilindru de ridicare \

cilindru de directie

/ Cilindru de directie

savil IR

FRRV1

;
|
il
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Schema hidraulica - JCPT1212DC JCPT1412DC JCPT1612DC

Senzor de suprasarcina platforma

Senzor de suprasarcina platfor7 Cilindru de ridicare
Cilindru de ridicare inferior

Cilindru de ridicare inferior \ Cilindru de ridicare superior

cilindru de directie

Cilindru de directie  \

T [

F’CD T
L Ll
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Supapa cilindrului de ridicare superioara - JCPT1212HD/DC~JCPT1612HD/DC

RV5 supapa de reglare a presiunii

Supapa de suprasarcina pentru reglarea presiunii

Electrovalva de picatura SV5

Solenoid al supapei inferioare

Cilindru de ridicare

Cilindru de ridicare superior

8-10 JCPT-HD/DC
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Manometru de reglare a actiunii ( setarea presiunii)

Unitate: MPa
model intoarce Ridicare completa a sarciii Ridicare fara sarcina Mergeti repede
Modele Directie Ridicare la sarcing complets Fara ridicare asarcinii | Unitate de mare viteza
JCPTO807HD 8 15 10 8
JCPTO807DC 8 15 10
JCPT1008HD 12 15.5 11.5 6
JCPT1008DC 12 14.5 10
JCPT1012HD 12 20.5 13 6
JCPT1012DC 12 21 14
JCPT1212HD 12 15 11 8
JCPT1212DC 12 14.5 11.5
JCPT1412HD 12 17 13 6.5
JCPT1412DC 12 18.5 14
JCPT1612HD 12 22 19 7
JCPT1612DC 12 22 19
JCPT-HD/DC 8-11
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Cod de eroare cu depanare

Coduri de alarma si indrumare pentru solutii

Cod de eroare cu depanare
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1. Schimbarea uleiului hidraulic

Schimbarea si testarea uleiului hidraulic este foarte importanta pentru performanta si durata de viata a masinii dumneavoastra. Uleiul hidraulic si filtrele murdare pot cauza masina
Performanta slabd, utilizarea continua poate cauza deteriorarea pieselor, daca se lucreaza in medii extrem de dure, este necesara frecventa inlocuirii uleiului hidraulic

inlocuirea si testarea uleiului hidraulic sunt esentiale pentru o buna performant& a masinii si durata
de viata. Uleiul murdar si filtrele de aspiratie pot cauza defectarea masinii, iar utilizarea continua poate cauza
deteriorarea componentelor. Conditiile extrem de murdare pot necesita ca schimburile de ulei sa fie

efectuate mai des.

Se recomanda inlocuirea uleiului hidraulic la fiecare doi ani sau la fiecare 2000 de ore de functionare a masinii. (La fiecare 2 ani sau 2000 de

ore de functionare, uleiul hidraulic trebuie schimbat.)
Specificatii ulei hidraulic: ulei hidraulic anti-uzura cu condens scazut nr. 46 (L-HV46)
Specificatii ulei hidraulic: L-HV46

Etape specifice de Tnlocuire (Procedura de inlocuire):

1) Deconectati acumulatorul de la masina. (Deconectati acumulatorul de la aparat.)

__ Pericol de electrocutare/arsura:

Lucrul pe circuite sub tensiune poate duce la raniri grave sau deces. Scoateti inelele, ceasurile si alte bijuterii in timpul functionarii.
Contactul cu circuite Tncdrcate electric poate duce la moarte sau vatamari grave.

Scoateti toate inelele, ceasurile si alte bijuterii.
2) Deschideti tava de montare a unitatii hidraulice. (Deschideti tava pentru modulul unitatii de alimentare.)

3) Etichetati si deconectati conducta de retur de la filtrul hidraulic la rezervorul hidraulic si scoateti conducta din rezervor. Acoperiti imbinarile tevilor pentru a preveni praful.
Etichetati si deconectati linia de retur a rezervorului hidraulic de la capul filtrului hidraulic si scoateti

conducta din rezervor. Acoperiti fitingul de pe capul filtrului.

4) Marcati si deconectati conducta de aspiratie a pompei hidraulice si a rezervorului de ulei si scoateti conducta de ulei. Acoperiti imbinarile tevilor pentru a preveni praful. (Eticheteaza si deconecteaza
linia de admisie a pompei hidraulice si scoateti conducta din rezervor. Acoperiti armatura de pe

pompa.

5) Slabiti elementele de fixare a rezervorului hidraulic si scoateti rezervorul hidraulic. (Scoateti elementele de fixare a rezervorului hidraulic si

scoateti rezervorul hidraulic din masina.
6) Scoateti dopul de golire din partea inferioara a rezervorului de ulei hidraulic. (Scoateti dopul de scurgere a uleiului din partea de jos. )

7) Puneti uleiul intr-un recipient adecvat. (Scurgeti tot uleiul intr-un recipient adecvat.)

__ Pericol de vatamare corpora|é :

Uleiul hidraulic pulverizat poate patrunde in piele. Slabiti incet articulatia hidraulica si lasati presiunea uleiului sa scada treptat. Nu permiteti sa pulverizeze uleiul.

Stropirea uleiului hidraulic poate patrunde si poate arde pielea. Slabiti conexiunile hidraulice
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foarte incet pentru a permite presiunii uleiului sa se disipeze treptat. Nu lasati uleiul sa stropeasca sau sa
pulverizeze.

8) Cura a iuleiul hidraulic varsat iutiliza i corect uleiul hidraulic eliberat. (Curatati orice ulei care s-ar fi putut varsa.

Aruncati Tn mod corespunzator uleiul uzat.

9) Curatati rezervorul hidraulic cu un solvent usor si uscati bine la aer. (Curatati interiorul rezervorului hidraulic folosind a

solvent bland. Lasati rezervorul sa se usuce complet.
10) Strangeti surubul de golire a uleiului. (Strangeti dopul de scurgere.)

Cuplu conform specificatiilor :

Specificatii de cuplu

Bu on de golire rezervor hidraulic, uscat 4,5Nm

Bu on de golire rezervor hidraulic, lubrifiat 3,4Nm

11) Reinstalati rezervorul de ulei hidraulic si instalati si strangeti elementele de fixare ale rezervorului de ulei hidraulic. (Instalati rezervorul hidraulic si instalati si

strangeti elementele de fixare a rezervorului hidraulic.

Cuplu conform specificatiilor :

Specificatii de cuplu

Elemente de fixare pentru retinerea rezervorului hidraulic, uscate 4 Nm

Bu on de golire rezervor hidraulic, lubrifiat 2,9Nm

12) Conectati conducta de admisie a pompei hidraulice la rezervorul de ulei. (Instalati conducta de admisie a pompei hidraulice in rezervor. Instalati

montarea pe pompa si cuplul.

13) Conectati conducta de retur a pompei hidraulice la filtrul de retur. (Instalati conducta de retur a pompei hidraulice in rezervor.

Instalati fitingul pe capul filtrului hidraulic si cuplul.

14) Addugati o cantitate adecvata de ulei hidraulic in rezervor si aveti grijd sa nu se reverse. (Umpleti rezervorul cu ulei hidraulic pana cand lichidul este plin

in rezervorul hidraulic. Nu supraincarcati.)

15) Porniti pompa de ulei pentru a umple intregul sistem hidraulic cu ulei hidraulic si pentru a elimina aerul din sistemul hidraulic. (Activati pompa pentru a umple

sistem hidraulic cu ulei si purjati sistemul de aer.

Pericol de deteriorare a componentelor .

Functionarea fara ulei poate cauza deteriorarea pompei hidraulice. La umplerea sistemului hidraulic, evacuati cu atentie rezervorul. Nu

Pentru a permite cavitatia sa apara in pompa hidraulica. ( Pompa poate fi deteriorata daca este operata
fara ulei. Aveti grija sa nu goliti rezervorul hidraulic in timpul procesului de umplere a sistemului

hidraulic. Nu lasati pompa sa caviteze.)
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2. Schimbarea filtrului hidraulic

Inlocuirea filtrului de ulei hidraulic este foarte importanta pentru performanta si durata de viata a masinii. hidraulica murdara

Filtrele de ulei sau filtrele de ulei hidraulice infundate pot cauza performante slabe ale masinii si utilizarea continua poate

Provoacd deteriorarea pieselor Daca se lucreaza in medii extrem de dure, elementul filtrului de ulei hidraulic trebuie inlocuit.
inlocuirea filtrelor hidraulice este esentiald pentru o performanta bun& a masinii si o durata de

viata buna. Un filtru murdar sau infundat poate duce la functionarea slaba a masinii, iar utilizarea

continua poate cauza deteriorarea componentelor. Conditiile extrem de murdare pot necesita inlocuirea

mai des a filtrului.

Se recomanda nlocuirea filtrului de ulei hidraulic in primele 50 de ore si apoi la fiecare 1 an sau de 1000 de ori de functionare a masinii.

Schimbati filtrul hidraulic in primele 50 de ore si la fiecare 1 an sau 1000 de ore de functionare,

filtrul hidraulic trebuie schimbat.

Procedura de inlocuire :

1) Scoateti filtrul cu o cheie. Curatati orice ulei hidraulic varsat n jurul filtrului. (Scoateti filtrul cu un filtru de ulei

cheie. Curad a izona din jurul filtrului de ulei.
2) Aplicati un strat de ulei hidraulic pe inelul de etansare al noului filtru. (Aplicati un strat subtire de ulei pe noua garnitura a filtrului de ulei.)
3) Instalati noul filtru si strangeti-l manual. (Instalati noul filtru si strangeti-l bine cu mana.)

4) Utilizati un marker pentru a marca ora si data inlocuirii pe tabelul de inlocuire a filtrului. (Folositi un marker cu cerneala permanent pentru

scrieti data si numarul de ore de la contorul de ore pe filtru.

5) Rotiti cheia la comanda la sol si trageti butonul rosu de oprire de urgenta de pe comenzile de la sol si de pe platforma. (Rotiti cheia
comutati la controlul de la sol si rotiti butonul rosu de oprire de urgenta in sensul acelor de ceasornic in pozitia pornit atat la comenzile de la

sol, cat si la platforma.
6) Apdsati si mentineti apasat butonul de selectare a functiei de ridicare. (Activati si tineti apasat comutatorul de comutare a platformei in sus.)

7) Verificati componentele filtrului pentru scurgeri de ulei. (Inspectati filtrul si componentele aferente pentru a va asigura cd exista

nu exista scurgeri.

8) Curatati uleiul hidraulic varsat in jur. (Curatati orice ulei care s-ar fi putut varsa.)

3. Intretinerea bateriei

3.1 Curatarea bateriei

Inspectati si curatati o data pe saptamana. (Verificati si curatati in fiecare saptamana.)

Se spala cu apd si se usuca cu o carpa curatd. (Curatati cu apa si uscati dupa.)
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Verificati dacd exista oxizi produsi de coroziune la bornele capului gramezii. Daca da, va rugam sa clatiti cu apa clocotitd, sa stergeti si sa aplicati un strat de unt.

Verificati daca terminalul a fost corodat, curatati-l cu apa fierbinte si uscati-l dupa aceea, ungeti-l cu grasime pentru protectie.

3.2 Umpleti apa

Verificati nivelul lichidului bateriei la fiecare doua saptamani. (Verificati nivelul apei la fiecare doua saptamani.)

Va rugam sa incarcati complet bateria inainte de a adauga apa. Daca placile sunt expuse, adaugati apa distilata cat sa acopere placile si incarcati bateria (Full
incarcati bateria inainte de a umple apa. Daca placa de stalp este expusd, umpleti cu apa distilata doar pentru a acoperi placa de stalp Tnainte
de incarcare.

Va rugdm sa addugati o cantitate adecvata de apa distilata, nu depasiti marginea inferioara a orificiului de injectie (Umpleti apa distilata adecvatd, nu depasiti

marginea gaurii.

3.3 Altele

Verificati cablurile bateriei, inlocuiti cablurile deteriorate si strangeti toate cablurile slabite. Va rugam sa aplicati un cuplu de 11-12 Nm pentru strangere. Daca cuplul este
Daca momentul este mai mare decat necesar, bateria va fi deteriorata. (Verificati firele bateriei, schimbati firele deteriorate si strangeti

conectorii slabiti. Cuplul la conectorul strans este de 11-12 Nm, bateria va fi deteriorata daca este mai mare de 11-12 Nm.)

Daca bateria nu este folosita o perioada lunga de timp, va rugadm s& incarcati complet bateria o data pe luna. (Incarcarea bateriei in fiecare lun& daca nu

este utilizata pentru o perioada lunga de timp.)

4.Intretinerea butucului de tractiune a rotilor

Se aplica numai noului model JCPT0807DC-1614DC (Numai pentru noul JCPT0807DC-1614DC)
Puncte de lubrifiere: dop de nivel /Jumplere

Capacitate de lubrifiant: Fiecare butuc de roata necesita aproximativ jumatate din volumul de lubrifiant al butucului. ( Capacitatea uleiului :

Per butuc necesita aproximativ jumatate din volumul de ulei de lubrifiere al butucului.)

Lubrifiant: EPGL, lubrifiant hipoidal cu efect multiplu SAE 90 - indeplineste nivelul de clasificare aplicabil API GL5, recomandat pentru utilizarea americana

HD85W-90 Lubrificare: EPGL, SAE 90 multifunctional ulei hipoid pentru angrenaje-clasificare de service GL5,

Se recomanda Mobile HD85W-90.

Ciclu de lubrifiere: Verificati nivelul uleiului la fiecare 3 luni sau la 150 de ore de functionare; inlocuiti lubrifierea la fiecare 2 ani sau la 1200 de ore de functionare
Interval: Verificati nivelul la fiecare 3 luni sau la 150 de ore de functionare; schimbati la fiecare 2 ani sau

1200 de ore de functionare.)

inlocuirea lubrifiantului pentru butucul de antrenare este esentiala pentru prelungirea duratei de viatd a masinii si pentru mentinerea unei bune performante de functionare a masinii. Uleiul de lubrifiere nu poate fi schimbat in mod regulat

Va duce la scaderea performantei masinii, iar functionarea in continuare a masinii cu lubrifiere insuficientd va cauza deteriorarea componentelor.
(Inlocuirea uleiului pentru butucul de cuplu este esentiald pentru o performantd buna a masinii si o durata de viatd buna. Neinlocuirea uleiului
pentru butucul de cuplu la intervale anuale poate duce la functionarea slaba a masinii, iar utilizarea continua poate cauza deteriorarea

componentelor.)
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1) Determinati butucul de antrenare care necesita intretinere si apoi conduceti masina astfel incat orice dopul de umplere cu ulei al rotii sa fie in pozitia cea
mai joasa. (Alegeti butucul de cuplu de antrenare care urmeaza sa fie intretinut. Apoi conduceti masina pana cand unul dintre cele doua dopuri de

golire se afld in punctul cel mai jos.)

2) Desurubati cele doua dopuri de umplere cu ulei de pe roata si scurgeti tot uleiul. (Scoateti ambele dopuri si scurgeti uleiul)

3) Conduceti masina astfel incat orice orificiu de umplere cu ulei al rotii sa fie in pozitia cea mai inaltd, iar celdlalt in pozitia orizontala. (Conduceti

masina pana cand un dop este in partea de sus, iar celalalt in pozitie orizontala.)

4) Adaugati ulei de lubrifiere Tn butucul rotii din orificiul superior de umplere cu ulei pana cand nivelul uleiului este egal cu suprafata inferioara a orificiului orizontal

de umplere cu ulei. (Umpleti butucul cu ulei din orificiul superior pana cand nivelul uleiului este egal cu partea inferioara a orificiului lateral.)

5) Aplicati material de etansare pentru filet pe dopul cu surub, apoi insurubati surubul in orificiul de umplere cu ulei al butucului rotii si strangeti. (Aplicati etansant pentru filete pentru tevi la

stecherele, apoi pentru a instala stecherele.

6) Repetati pasii de mai sus pentru butucii de unitate rdmasi. (Repetati pasii de mai sus pentru alti butuci de cuplu.)

7) Pentru vechiul model JCPT0807DC, trebuie doar sa deschideti capacul de capat al reductorului si sa aplicati unsoare. (Despre vechiul JCPT0807DC,

trebuie doar sa deschideti capacul butucului si sa addugati unsoare.

5.Intretinerea glisorului si a gurii

Aplicarea grasimii pe jgheab este foarte importanta pentru performanta si durata de viata a masinii. Untul murdar va cauza performante slabe ale masinii si utilizare continua

Poate provoca vibratii si zgomot anormal atunci cand masina este ridicata. Daca descoperiti ca jgheabul superior, inferior, stdnga si dreapta
sunt uscate, addugati doar unt obisnuit. (Este foarte important sa ungeti , pentru cd va pastra masina

glisorul si duza masinii pentru performanta si durata de utilizare. Unsoarea murdara va duce la performanta proastd a masinii.

in plus, utilizarea continu& a grasimii murdare poate face masina sa tremure si, de asemenea, cu sunete anormale atunci cdnd masina

se ridica. Este necesar sa addugati unsoare normala pe glisor si gura cand glisorul se usuca.

Recomandare: Verificati untul o data pe saptdmana pentru a va asigura ca exista suficient unt in jgheab si pastrati zona cu unt curata. (Sugestie:

verificati unsoarea in fiecare saptamana, asigurati-va ca exista suficientd unsoare curata pe zona glisorului.)

Nota: Nu addugati ulei hidraulic, ulei de motor, motorina si alte uleiuri similare. (Atentie: nu adaugati uleiuri, cum ar fi ulei hidraulic,

ulei de motor, motorina etc.)
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